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Στόχος της πτυχιακής εργασίας είναι η εξοικείωση με τον 

προγραμματισμό και τις δυνατότητες του Dupline. Πιο συγκεκρι-

μένα θα περιγραφούν οι συσκευές που διαθέτει το σύστημα 

Dupline καθώς επίσης και οι διαθέσιμες εντολές για τον έλεγχο 

του.. Η εργασία μας πραγματοποιήθηκε στους χώρους του Ερ-

γαστηρίου των Ηλεκτρονικών Ισχύος του Τμήματος Ηλεκτρολο-

γίας, υπό την επίβλεψη των καθηγητών μας Γεωργίου Μπουρ-

δόπουλου και Δημητρίου Καρέλη τους οποίους θα θέλαμε να 

ευχαριστήσουμε για όλη την βοήθεια που μας προσέφεραν. 

Την πτυχιακή εργασία την αφιερώνουμε σε όλα τα αγαπη-

μένα μας πρόσωπα, που μας στήριξαν σε αυτή την προσπάθειά 

μας.
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ΚΕΦΑΛΑΙΟ 1ο 
 

 

ΤΟ ΣΥΣΤΗΜΑ DUPLINE 

 
 
 
1.1 Γενική περιγραφή του Dupline 

Το Dupline είναι ένα σύστημα το οποίο προσφέρει μονα-

δικές λύσεις σε ένα ευρύ φάσμα εφαρμογών συστημάτων αυ-

τοματισμού κτιρίων, διανομής ύδατος, διαχείρισης ενέργειας, 

συστημάτων σιδηροδρόμων και πολλών άλλων εφαρμογών. 

Το σύστημα είναι σε θέση να μεταδώσει ψηφιακά και αναλογι-

κά σήματα μήκους έως 10χλμ, μέσω της συνηθισμένης 2-

συρμάτων καλωδίωσης.  

Η σχεδίασή των μονάδων σε συνδυασμό με την απλή λε-

ιτουργία του, επιτρέπει ακόμη και σε αρχαρίους να εφαρμόσο-

υν τη χρήση του σε νέες ή υφιστάμενες εγκαταστάσεις. Οι λύ-

σεις που εφαρμόζονται με το συνδυασμό των προϊόντων από 

το ευρύ φάσμα των μονάδων Dupline, συμπεριλαμβάνουν 

ψηφιακές και αναλογικές I/O μονάδες όπως αυτές που φαίνον-

ται στο επόμενο σχήμα, PLC, περιφερειακά Η/Υ, και modems. 
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Σχήμα 1.1  Όλες οι μονάδες του συστήματος Dupline. 
 
 

Όλες οι μονάδες σε μια εγκατάσταση συνδέονται στο ίδιο 

2-σύρματο καλώδιο που χρησιμοποιείται για να ανταλλάσσει 

τα δεδομένα μεταξύ των μονάδων και ενός κεντρικού ελεγκτή 

Dupline που αλλιώς λέγεται Κύρια Γεννήτρια Σήματος Dupline 

ή Master generator. Ένα παράδειγμα μίας τέτοιας καλωδίωσης 

φαίνεται στο επόμενο σχήμα 
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Σχήμα 1.2  Σύνδεση της κεντρικής γεννήτριας με επιμέρους μονάδες. 

 

Το Dupline χρησιμοποιείται συνήθως ως ένα σύστημα 

τήλε-διαχείρισης μονάδων I/O δημιουργώντας μια σύνδεση με-

ταξύ διαφόρων συσκευών, όπως οι αισθητήρες, οι επαφείς, οι 

βαλβίδες, τα μπουτόν κ.λπ. και ενός κεντρικού ελεγκτή, ο ο-

ποίος συνήθως είναι κύρια γεννήτρια σήματος Dupline (Master 

generator) αλλά μπορεί και να επεκταθεί σε ένα PLC, ή PC. 

Τα σήματα Dupline μπορούν να μεταδοθούν όχι μόνο 

μέσω καλωδίου χαλκού, αλλά επιπλέον  μπορούν να μεταδο-

θούν και μέσω οπτικής ίνας, μέσω ράδιο-modem, σε μισθωμέ-

νες τηλεφωνικές γραμμές ή μέσω GSM modem, ακόμη και πά-

νω στο πρωτόκολλο Ethernet. Το Dupline έχει αποδείξει την 

απόδοσή του σε περισσότερες από 200.000 εγκαταστάσεις 

παγκοσμίως από 1986. Αξίζει να σημειωθεί ότι παρόλο που 

χρησιμοποιείται σήμερα η πιο πρόσφατη τεχνολογία ASIC, οι 
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νέες μονάδες Dupline είναι ακόμα συμβατές με εκείνες που εί-

χαν εγκατασταθεί 19 έτη πριν. 

 

 

1.2  Τεχνικά χαρακτηριστικά των διαφόρων μονάδων 

Όπως αναφέραμε στην παραπάνω ενότητα το Dupline  

αποτελείται από διάφορες μονάδες η οποίες, σε συνδυασμό με 

την απλή λειτουργία του, μας δίνουν μοναδικές λύσεις σε ευρύ 

φάσμα εφαρμογών συστημάτων αυτοματισμών. Σε αυτή την 

ενότητα θα αναλύσουμε τα τεχνικά χαρακτηριστικά των διαφό-

ρων μονάδων. 

 
 
1.2.1 Η μονάδα G 3800 1036 (Master generator) 

Στο επόμενο σχήμα φαίνεται η κύρια γεννήτρια σήματος. 

 
 

Σχήμα 1.3  Η κύρια γεννήτρια G 3800 1036. 
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Περιγραφή της συσκευής 

H μονάδα G38001036 είναι μία προγραμματιζόμενη γεν-

νήτρια καναλιών με ενσωματωμένες λειτουργίες καταγραφής 

είτε με βάση γεγονότα είτε με βάση τον χρόνο είτε βάσει ψηφι-

ακών και αναλογικών τιμών ή τιμών από μετρητές. Αρχεία με 

δεδομένα από καταγραφές μπορούν να σταλούν στον κεντρικό 

Webserver του Dupline μέσω του ενσωματωμένου GSM 

modem (προαιρετικού) ή του Internet. Οι χρήστες μπορούν να 

έχουν πρόσβαση σε πραγματικού χρόνου δεδομένα ή άλλα 

καταγραμμένα στο παρελθόν μέσω Internet όπως συναγερμο-

ύς, καμπύλες, γραφήματα μπάρας ή αρχεία τα οποία είναι χω-

ρισμένα με κόμμα. 

Υπάρχουν επίσης ευφυείς λειτουργίες για το φως και τον 

έλεγχο ρολών, την παρακολούθηση συναγερμών και τον ανα-

λογικό έλεγχο. Επιπρόσθετα υπάρχουν λειτουργίες πραγματι-

κού χρόνου και χρονικών καθώς επίσης και λογικών συναρτή-

σεων. 

 Ο προγραμματισμός γίνεται εύκολα μέσω του λογισμικού 

των WINDOWS. Μέχρι 32 γεννήτριες καναλιών μπορούν να 

συνδεθούν σε δίκτυο RS485 χρησιμοποιώντας το πρωτόκολλο 

Modbus ως υποχείρια (slaves). 

Η μονάδα έχει 4 ψηφιακές εισόδους και 4 ψηφιακές εξό-

δους, και είναι δυνατό να δημιουργηθούν συνδέσεις με άλλα 

δίκτυα Dupline μέσω εξωτερικού modem. 

Πιο συγκεκριμένα τα κύρια χαρακτηριστικά της είναι τα 

εξής: 
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• Προγραμματιζόμενη γεννήτρια καναλιών με επιλογή ενσω-

ματωμένου modem GSM με δυνατότητα για παρακολούθη-

ση και έλεγχο μέσω SMS 

•  Λειτουργίες καταγραφής ψηφιακών, αναλογικών δεδομέ-

νων, και δεδομένων από μετρητές (counter) βάσει γεγονό-

των (events), ή με βάση τον χρόνο 

•  Οι καταγραφές μπορούν να σταλθούν σε κεντρικό 

Webserver συνδεδεμένο στο δίκτυο Dupline μέσω του 

modem GSM ή του internet 

•  Πρόσβαση του χρήστη σε δεδομένα πραγματικού χρόνου, 

είτε παλαιότερα αποθηκευμένα, μέσω του internet 

•  Εξαγωγή αρχείων με καταγεγραμμένα δεδομένα μέσω 

internet 

• Λειτουργίες πραγματικού χρόνου, με χρονισμό, καθώς και 

λογικές πράξεις 

• Αναλογικός έλεγχος σημείου αναφοράς και παρακολούθηση 

• Λειτουργίες ελέγχου φωτός και ρολών 

• Παρακολούθηση συναγερμών 

•  Επιλογή για ρολόι πραγματικού χρόνου υψηλής ακρίβειας 

ελεγχόμενο με ασύρματο τρόπο 

• Φιλική διαμόρφωση προς τον χρήστη μέσω λογισμικού 

Windows 98/2000/NT/XP 

• Διαθέτει 2 θύρες RS232 για ρύθμιση-προγραμματισμό και 

ανάγνωση/εγγραφή δεδομένων Dupline 

• Διαθέτει 1 θύρα RS485 για δημιουργία δικτύου με διασύν-

δεση μέχρι και 32 γεννητριών. Αυτό δίνει την δυνατότητα για 
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αυτόματη ανταλλαγή δεδομένων μεταξύ πολλών δικτυωμέ-

νων κύριων γεννητριών, που επιτρέπουν στα συστήματα 

επιλογή μέχρι 4096 εισόδων/εξόδων 

• Πρωτόκολλο Modbus-RTU 

• Ενσωματωμένο λογισμικό οδήγησης εξωτερικού ασύρματου 

modem 

• Διαθέτει 4 ψηφιακές εισόδους και 4 ψηφιακές εξόδους 

• Κατασκευή Η8 για μοντάρισμα σε ράγα ενός πίνακα 

• Τροφοδοσία με συνεχής ή εναλλασσόμενη τάση  

 

Ο κωδικός της γεννήτριας με βάση τις δυνατότητες που 

έχει επεξηγείται στο επόμενο σχήμα  

 
 

Σχήμα 1.4 Επεξήγηση του κωδικού της γεννήτριας G 3800 1036  
 
 
Στα επόμενα σχήματα φαίνεται και το διάγραμμα ακροδεκτών 

της κύριας γεννήτριας για τους τύπους G 3800 1036 230 και  

G 3800 1036 800. 
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Σχήμα 1.5 Διάγραμμα ακροδεκτών για την κύρια γεννήτρια με τύπο         

G3800 1036 230 (Τροφοδοσία 115V ή 220V) 

 

 
 

Σχήμα 1.6 Διάγραμμα ακροδεκτών για την κύρια γεννήτρια με τύπο         

G3800 1036 800 (Τροφοδοσία 10-30V) 
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Πίνακας 1.1 Προδιαγραφές της γεννήτριας G38001036 

Σήμα Dupline 

Ακροδέκτης:   
1 
2 

 
D+  (Σήμα Dupline) 
D-   (Κοινός Dupline) 

Ηλεκτρικά χαρακτηριστικά φέροντος σήματος Dupline 

Τάση εξόδου: -D, D+ 8.2 V 
Ρεύμα <130 mA 
Προστασία από βραχυκύκλωμα διαθέτει 
Χρονικό διάστημα παλμοσειράς για 
32/128 κανάλια 

 
38.6 ms / 132.3 ms 

2 σειριακές θύρες  RS232 

Θύρα 1 115 kBaud 
Θύρα 2 9600 Baud, ρυθμιζόμενος 

Ρυθμίσεις  θυρών 
8-bit, χωρίς bit ισοτιμίας (parity),  
1 bit σταματήματος (stop bit) 

Βύσμα θυρών 9πολο θηλυκό τύπου SUB-D 
Θέση του κάθε pin στο βύσμα 

 

Πρωτόκολλο επικοινωνίας Modbus-RTU 
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RS485 

Ακροδέκτης: 
Τερματισμού 
 
Fs-B 
 
Fs-A 
 
+(B) 
-(A) 
GND 
V+ 

 
Ακροδέκτης 27, συνδέεται στον ακροδέκτη 31 
όταν χρησιμοποιείται 
Ακροδέκτης 28, συνδέεται στον ακροδέκτη 30 
όταν χρησιμοποιείται 
Ακροδέκτης 29, συνδέεται στον ακροδέκτη 31 
όταν χρησιμοποιείται 
Ακροδέκτης 30 
Ακροδέκτης 31 
Ακροδέκτης 32 
Ακροδέκτης 33 
(Οι ακροδέκτες τροφοδοσίας 32 και 33 μπορούν 
να χρησιμοποιηθούν για την τροφοδοσία των 
ψηφιακών εισόδων/εξόδων όταν δεν χρησιμο-
ποιούνται από το RS485) 

Ψηφιακές Έξοδοι  (Ακροδέκτες 13 ,14,15,16)  4 τρανζίστορ PNP 

Λειτουργίες Προγραμματιζόμενες 
Τάση εξόδου VDD ≤35 VDC 
Ρεύμα εξόδου ≤ 100 mA 
Πτώση τάσης εξόδου ≤2 V 
Ρεύμα διαρροής όταν η συσκευή είναι κλειστή ≤ 100 μA 
Προστασία βραχυκυκλώματος Δεν υπάρχει 

Ενσωματωμένες δίοδοι προστασίας Δεν υπάρχουν 

Τάση διηλεκτρικής αντοχής μεταξύ: 
εξόδων και σήματος Dupline 
εξόδων και εισόδων 

 
≥4KVAC (rms) 
200V 

Επαγωγικά φορτία 
Χρειάζεται εξωτερικό 
κύκλωμα για την μείω-
ση του θορύβου  

  

Ψηφιακές  Είσοδοι     (Ακροδέκτες 7,8,9,10) 

Ψηφιακή τάση εισόδου      6 - 30 VDC  
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(κατάσταση ON > 5.5 V,     
κατάσταση OFF < 1.5V) 

Ρεύμα ≤ 6 mA 
Τάση διηλεκτρικής αντοχής μεταξύ: 

εισόδων και σήματος Dupline 
 
≥4KVAC (rms) 

Προδιαγραφές τροφοδοσίας (για τους τύπους AC) 

Ονομαστική τάση λειτουργίας: 
στους ακροδέκτες 21 & 24 
με βραχυκυκλωμένους  τους ακροδέκτες 22 & 23 

 
230 VAC ± 15% 
 

στους ακροδέκτες 21 & 23 
και με βραχυκυκλωμένους τους ακροδέκτες 24 & 22 

115 VAC ± 15% 

Συχνότητα 45 έως 60 Hz 
Ονομαστική ισχύς λειτουργίας Typ. 7 VA/3 W 
Κατανάλωση ισχύος G38001036 ≤7 W 
Αντοχή σε αιχμή τάσης: 

για 230 V  
για 115 V  

 
4 kV 
2.5 kV 

Θερμική κατανάλωση 4 W 

Τάση διηλεκτρικής αντοχής μεταξύ: 
τροφοδοσίας και σήματος Dupline 
τροφοδοσίας και ψηφιακών εξόδων 
τροφοδοσίας και ψηφιακών εισόδων 
τροφοδοσίας και σειριακών θυρών 

 
≥4KVAC (rms) 
≥4KVAC (rms) 
≥4KVAC (rms) 
≥4KVAC (rms) 

Προδιαγραφές τροφοδοσίας (για τους τύπους DC) 

Ονομαστική τάση λειτουργίας: 
στους ακροδέκτες 21 & 22 

 
10 έως 30 V 

Προστασία για αντιστροφή της πολικότητας 
της συνεχούς τάσης 

Διαθέτει 

Ονομαστική ισχύς λειτουργίας 6 W 
Κατανάλωση ισχύος G38001036 ≤ 7 W 
Ρεύμα 1 Α 
Αντοχή σε αιχμή τάσης 800 V 

Τάση διηλεκτρικής αντοχής μεταξύ:  
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τροφοδοσίας και σήματος Dupline 
τροφοδοσίας και ψηφιακών εξόδων 

500V 
200V 

Γενικές προδιαγραφές  

Πραγματικού χρόνου ρολόι 
Ακρίβεια: 
Εσωτερικός εφεδρικός χρόνος:  

 
Καλύτερη από ±1λεπτό/μήνα 
48 ώρες 

Καθυστέρηση κατά την ενεργοποίηση < 2.5 s 
Ενδεικτικά για:  

Tροφοδοσία ενεργή                                                      Πράσινο LED 

Σήμα Dupline ενεργό                                         Κίτρινο LED 
COM 1                                                                             Κόκκινο LED 
COM 2                                                                          Κόκκινο LED 
RS485 Κόκκινο LED 
GSM                                                                              Κόκκινο LED 

 
 
Δυνατότητες και τρόποι χρήσης  

Στην συνέχεια αναφέρουμε πιο αναλυτικά μερικές από τις 

δυνατότητες που έχει η κύρια γεννήτρια καναλιών G38901036 

όπως αυτές αναφέρονται στο εγχειρίδιο λειτουργίας της. 

 

α) Ευφυείς λειτουργίες. 

Η γεννήτρια καναλιών G38901036 έχει ευφυείς λειτουργί-

ες για τον έλεγχο φωτισμού, έλεγχο ρολών, έλεγχο θερμοκρα-

σίας και παρακολούθηση συναγερμών. Εκτός από αυτά η μο-

νάδα μπορεί να προγραμματιστεί για να εκτελεί λειτουργίες 

πραγματικού χρόνου, λογικών πράξεων και χρονικών. Το λο-

γισμικό βασίζεται στα WINDOWS και είναι ιδιαιτέρως εύχρηστο 
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χάρις στις διάφορες λειτουργίες οι οποίες έχουν προγραμμα-

τιστεί εκ των προτέρων. 

 

β) Ο προγραμματισμός της κύριας γεννήτριας. 

Η κύρια γεννήτρια είναι αρχικά ρυθμισμένη να λειτουργεί 

ως μια κοινή γεννήτρια καναλιών χωρίς ευφυείς λειτουργίες. 

Προκειμένου να χρησιμοποιηθούν οι ευφυείς λειτουργίες η κύ-

ρια γεννήτρια πρέπει να προγραμματιστεί με τη βοήθεια του 

φιλικού προς το χρήστη βασισμένου στα WINDOWS λογισμι-

κού. Αυτό συμπεριλαμβάνεται στη συσκευασία και πρέπει να 

εγκατασταθεί σε έναν υπολογιστή που έχει είτε Windows 95, 

είτε Windows 98, είτε Windows 2000, είτε Windows NT, είτε 

Windows XP. Όταν ο προγραμματισμός ολοκληρωθεί τότε θα 

φορτωθεί στην κύρια γεννήτρια, μέσω της σειριακής θύρας 1 

(RS232 θύρα). Επίσης, κάποιος προγραμματισμός μπορεί να 

αποθηκευτεί σε αρχείο ενώ είναι δυνατό να ληφθεί από μια 

κύρια γεννήτρια η οποία είναι ήδη προγραμματισμένη. 

 
γ) Χρήση του GSM Modem 

Η κύρια γεννήτρια G38001036 έχει ενσωματωμένο GSM 

modem το οποίο την καθιστά ικανή να παρακολουθεί και να 

ελέγχει τα σήματα Dupline μέσω μηνυμάτων SMS προς/από 

κινητά τηλέφωνα GSM. Υπάρχουν τρεις τρόποι για να χρησι-

μοποιήσει κανείς τα SMS μηνύματα: 

α) Η κύρια γεννήτρια μπορεί να προγραμματιστεί για να στείλει 

μηνύματα SMS που βασίζονται γεγονότα. Το γεγονός μπο-
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ρεί να είναι η ενεργοποίηση ή η απενεργοποίηση ενός κα-

ναλιού, ή μπορεί να είναι ένα αναλογικό σήμα που ξεπερνά 

ένα σημείο αναφοράς. 

β) Αιτήματα για την κατάσταση των αναλογικών και ψηφιακών 

δεδομένων μπορούν να σταλούν και να απαντηθούν μέσω 

SMS.  

γ) Η κατάσταση των ψηφιακών καναλιών μπορεί να ελεγχθεί 

στέλνοντας εντολές μέσω μηνυμάτων SMS. 

 

Για να χρησιμοποιήσει κανείς το GSM modem απαιτούν-

ται τα παρακάτω: 

• Μια κάρτα SIM με τον κωδικό pin 9090 πρέπει να εισαχθεί 

στην σχισμή μπροστά από την συσκευή G38001036. Η 

κάρτα SIM πρέπει να είναι τύπου 3V. 

• Μια κεραία GSM πρέπει να συνδεθεί στο βύσμα FME στην 

συσκευή G38001036. Εάν η γεννήτρια έχει τοποθετηθεί εν-

τός μεταλλικού περιβλήματος η κεραία πρέπει να εγκατασ-

ταθεί έξω από το μεταλλικό περίβλημα και να συνδεθεί με 

την γεννήτρια G38001016 μέσω ενός καλωδίου (μια κεραία 

αυτού του τύπου είναι διαθέσιμη ως εξάρτημα). 
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Στο μπροστινό μέρος της γεννήτριας G38001036 υπάρχει 

ένα Led που δείχνει την κατάσταση του GSM modem. Ανάλο-

γα με τον τρόπο που ανάβει και σβήνει το Led μπορεί να ενη-

μερώσει τον χρήστη για διάφορα όπως ‘‘γίνεται σύνδεση’’, ‘‘λε-

ίπει η SIM κάρτα’’, ‘‘δεν βρέθηκε δίκτυο’’, ‘‘δεν υπάρχει απάν-

τηση από το modem’’, ‘‘το SMS εστάλη’’ και ‘‘το SMS ελήφθη’’. 

 

δ) RS232 Θύρες 

Η κύρια γεννήτρια διαθέτει δύο θύρες RS232 (COM1 και 

COM2) οι οποίες μπορούν να χρησιμοποιηθούν, και οι δύο, 

από υπολογιστές αλλά και PLC’s για ανάγνωση/εγγραφή των 

δεδομένων Dupline μέσω του πρωτοκόλλου Modbus-RTU. Η 

COM1 επίσης χρησιμοποιείται για φόρτωμα ή ανέβασμα 

προγραμμάτων (που δημιουργήθηκαν από το λογισμικό 

προγραμματισμού της κύριας γεννήτριας) και για αναβαθμίσεις 

firmware 

Εάν είναι επιθυμητή η μετάδοση καταγραφών, τότε χρειά-

ζεται να συνδεθεί στην COM2 εξωτερικό radio modem. Η 

COM1 έχει σταθερό ρυθμό μετάδοσης δεδομένων ίσο με 115 

kBaud ενώ ο ρυθμός μετάδοσης δεδομένων από την COM2 

μπορεί να ρυθμιστεί. 
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Σχήμα 1.7 Καλώδιο RS232 το ένα είναι 15 pin αρσενικό και το άλλο 9pin 

θηλυκό. 

  

 
 

Σχήμα 1.8  Αντιστοιχία των pin στο καλώδιο RS232 για την σύνδεση της 

γεννήτριας με τον Η/Υ ή το radio modem 
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ε) Modbus-RTU πρωτόκολλο. 

 Χρησιμοποιώντας τις εντολές 2 και 3 του πρωτοκόλλου 

Modbus-RTU μέσω της COM1 ή της COM2, ή του RS485 δίνε-

ται η δυνατότητα της ανάγνωσης οποιουδήποτε τύπου δεδο-

μένο Dupline (ψηφιακό, αναλογικό, πολυπλεγμένο αναλογικό 

analink ή τιμή μετρητή). Η κατάσταση των ψηφιακών, αναλογι-

κών πολυπλεγμένων δεδομένων καθώς και η αρχικοποίηση 

των μετρητών μπορεί να ελεγχθεί μέσω των εντολών 5, 6 και 

16.  

 
στ) Πρόγραμμα οδήγησης modem ραδιοσυχνοτήτων 

Η κύρια γεννήτρια έχει ενσωματωμένο πρόγραμμα οδή-

γησης για έλεγχο ενός modem που λειτουργεί στην περιοχή 

ραδιοσυχνοτήτων και το οποίο μπορεί να χρησιμοποιηθεί για 

την δημιουργία ασύρματης επικοινωνίας σε περιπτώσεις που 

δεν είναι δυνατή η ενσύρματη σύνδεση σε μια εγκατάσταση. 

Μια κύρια γεννήτρια πρέπει να οριστεί ως η κεντρική γεννήτρια 

και άλλες 32 γεννήτριες μπορούν να οριστούν ως απομακρυσ-

μένες γεννήτριες. Η κεντρική γεννήτρια συνεχώς ελέγχει περι-

οδικά όλες τις απομακρυσμένες γεννήτριες μέσω του δικτύου 

με τα modem των ραδιοσυχνοτήτων και λαμβάνει ή στέλνει νέα 

δεδομένα από/προς αυτές και με αυτόν τον τρόπο κάνει ολόκ-

ληρο το σύστημα να συμπεριφέρεται σαν ένα μεγάλο δίκτυο 

Dupline. Εκτός από τον αυξημένο χρόνο αντίδρασης (ανάλογα 

με τον αριθμό απομακρυσμένων γεννητριών) το σύστημα θα 

λειτουργήσει σαν να ήταν η κύρια γεννήτρια συνδεδεμένη με 
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όλες τις συσκευές εισόδων/εξόδων με καλώδιο. Η κύρια γεν-

νήτρια υποστηρίζει το modem ραδιοσυχνοτήτων τύπου 2AsxE 

και όλους τους τύπους 3AS της Φιλανδικής εταιρείας SATEL 

(www.satel.fi). Στο επόμενο σχήμα φαίνεται ένα παράδειγμα 

εφαρμογής με modem ραδιοσυχνοτήτων. Σημείωση: Οι μονά-

δες analink δεν μπορούν να χρησιμοποιηθούν με τα modem 

ραδιοσυχνοτήτων. 

 

 

Σχήμα 1.9  Ασύρματη επικοινωνία γεννητριών μέσω radio modem. 

 

http://www.satel.fi/
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ζ) Ψηφιακές είσοδοι/έξοδοι. 

Η κύρια γεννήτρια έχει 4 ψηφιακές εισόδους και 4 ψηφια-

κές εξόδους. Αυτές υπάρχουν για να μειώσουν το κόστος   

απομακρυσμένων σταθμών με μόνο λίγα σήματα (π.χ. εάν 

συνδέονται σε ένα σύστημα συναγερμού μέσω SMS ή σε α-

πομακρυσμένους σταθμούς με χρήση modem ραδιοσυχνοτή-

των. Οι ψηφιακές είσοδοι/έξοδοι χρησιμοποιούνται μέσω των 

λειτουργιών των λογικών πράξεων της κύριας γεννήτριας όπου 

μπορούν να οριστούν σε συγκεκριμένες διευθύνσεις καναλιών. 

 

Βασικά αντικείμενα για την λειτουργία 

1 x  Κύρια γεννήτρια καναλιών                                          G 3800 1036 
1 x  Εγχειρίδιο χρήστη                                     MAN G 3800 1036 ENG 
1 x  RS 232 καλώδιο                                                     RS 232-9 M/9 F 
1 x Λογισμικό για τον προγραμματισμό                                           SW G 38xx16 

 

Άλλα εξαρτήματα 

Μετατροπέας για Ethernet RS232 ETHCONV1 (προγραμματισ-
μένος από πριν) 

Λογισμικό Dupline Data Access                                     DUPDATACC 
Κεραία GSM 900 MHz                                                                 ANT1 
Κεραία για ασύρματα ελεγχόμενο ρολόι                                      ANT2 
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Σχήμα 1.10 Οι κεραίες ANT1 και ANT2. 

 

Η κύρια γεννήτρια σήματος, όπως αυτή φαίνεται στο 

σχήμα 1.3, είναι αυτή που παράγει το φέρον σήμα Dupline, 

μπορεί να εκτελέσει διάφορους ευφυείς ελέγχους και λειτουρ-

γίες δικτύων, και να συνδεθεί με ένα PC ή ένα PLC. Μπορεί 

επίσης να στείλει τα γεγονότα με μηνύματα SMS μέσω ενός 

ενσωματωμένου Modem GSM (προαιρετικού), ενώ μπορεί να 

συνδεθεί και με ένα εξωτερικό ασύρματο Radio-Modem και να 

δημιουργήσει ασύρματη σύνδεση με άλλα δίκτυα Dupline’. 
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1.2.2 Η μονάδα G 8810 4401 (4-channel transmitter) 

Στο επόμενο σχήμα φαίνεται ο 4-κάναλος μεταδότης 

G88104401. 

 
Σχήμα 1.11  Η μονάδα G8810 4401. 

 

Περιγραφή της συσκευής          

Ο μεταδότης Dupline σχεδιάστηκε με σκοπό να αποτελεί 

μέρος του συστήματος κτιριακών αυτοματισμών Dupline. 

 Επιτρέπει ευέλικτη εγκατάσταση στους υπάρχοντες/ συ-

νήθεις διακόπτες για φωτισμό. Το μικρό του μέγεθος το καθισ-

τά ικανό να εγκατασταθεί σε ένα κουτί συνδέσεων ή κατευθεί-

αν πίσω από έναν διακόπτη/μπουτόν. 

Τα χαρακτηριστικά του είναι τα εξής: 

• Μικρού μεγέθους 4-κάναλος μονοσταθής μεταδότης 

• 4 είσοδοι επαφής για σύνδεση button/διακόπτη 

• Συμπαγές προστατευτικό κάλυμμα 

• Τροφοδοσία από το δίκτυο της Dupline 

• Προγραμματισμός καναλιών με την συσκευή  GAP 1605 
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Τρόπος λειτουργίας 

Οι διευθύνσεις των εισόδων μπορούν να προγραμματισ-

τούν μέσω της συσκευής προγραμματισμού GAP 1605 με 

χρήση του GAP-THB-CAB καλωδίου επικοινωνίας και του 

προσαρμογέα  των ακροδεκτών 

 

Σχήμα 1.12 Διάγραμμα καλωδίωσης του μεταδότη G 8810 4401. 
 

Πίνακας 1.2 Προδιαγραφές του μεταδότη G8810 4401 

Προδιαγραφές εισόδων 

Αριθμός εισόδων                                                                                              4 

Ρεύμα εισόδου                                                                           50μΑ 

Μέγιστο ρεύμα εισόδου (peak)                                                            20mΑ 
Πτώση τάσης εισόδου                                                                   ≤ 1V 

Μήκος καλωδίου (εισόδων 1 – 4)                                                        ≤ 0.2m 
Χρόνος απόκρισης                                                                                                             ≤1 ακολουθίας παλμών 
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Προδιαγραφές τροφοδοσίας 

Τροφοδοσία               
 

τροφοδοτείται από το δίκτυο 
Dupline 

Ονομαστικό ρεύμα σε κατάσταση: 
   Μη ενεργό                                                                             
   Ενεργό                                                                          

 
1 mΑ 
1.4 mA 

 
 

1.2.3 Η μονάδα G 3430 5545 (8-channel receiver) 

Στο επόμενο σχήμα φαίνεται ο 8-κάναλος δέκτης 

G34305545. 

 
Σχήμα 1.13 Η μονάδα G 3430 5545 

 

Περιγραφή της συσκευής        

Ο δέκτης Dupline έχει σχεδιαστεί να αποτελεί μέρος του 

συστήματος κτιριακών αυτοματισμών Dupline. Οι έξοδοι ρελαί 

SPST (single-pole single-throw, δηλαδή επαφής 2 ακροδεκ-
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τών, είσοδος και έξοδος) για έλεγχο 8 φορτίων μέχρι 250 

VAC/16 A. 

Τα κύρια χαρακτηριστικά του είναι τα εξής: 

• 8-κάναλος δέκτης 

• Μέγιστο φορτίο ρελαί: 16 Α 

• Φορτίο μονάδας: 32 Α (16 Α για την κάθε μια ομάδα ρελαί ) 

• Γαλβανικά απομονωμένες SPST έξοδοι ρελαί 

• Ενδεικτικά (LED) για τροφοδοσία, δίκτυο Dupline και εξό-

δους       

• Εναλλασσόμενη τάση τροφοδοσίας       

• Προγραμματισμός καναλιών με την συσκευή GAP 1605        

 

Στο επόμενο σχήμα επεξηγείται ο κωδικός της μονάδας. 

 

 
Σχήμα 1.14 Επεξήγηση του κωδικού της μονάδας G 3430 5545. 
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Τρόπος λειτουργίας 

Ο 8-κάναλος δέκτης διαθέτει 8 εξόδους επαφής ΝΟ 

(normally open δηλαδή κανονικά ανοιχτές). Κάθε έξοδος μπο-

ρεί να προγραμματιστεί με την βοήθεια της συσκευής προγ-

ραμματισμού GAP 1605. Οι έξοδοι είναι κανονικά OFF. Όταν 

μια είσοδος του μεταδότη η οποία έχει προγραμματιστεί στο 

επιλεγμένο κανάλι το οποίο αντιστοιχεί σε κάποιαν από τις ε-

ξόδους του δέκτη ενεργοποιείται, τότε η έξοδος γίνεται ενεργή 

και παραμένει έτσι μέχρι το κανάλι να απενεργοποιηθεί. Οι αρ-

χικές ρυθμίσεις είναι τέτοιες που σε περίπτωση απώλειας του 

φέροντος σήματος Dupline όλες οι έξοδοι απενεργοποιούνται. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

 

 

Σχήμα 1.15  Ο 8-κάναλος δέκτης G3430 5545 στον οποίο διακρίνονται οι 8 

επαφές εξόδων. 

Supply

Dupline
Carlo Gavazzi

Receiver
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Σχήμα 1.16 Στο διάγραμμα αυτό φαίνεται πως συνδέεται ένας 8-καναλος 

receiver, καθώς επίσης και η αρίθμηση των ακροδεκτών του. 

 

 
Πίνακας 1.3 Προδιαγραφές του receiver G34305545 

Προδιαγραφές εξόδων 

Έξοδοι   8 ρελαί SPST 
Απομονωμένες σε                           2 ομάδες των 4 
Ωμικά φορτία AC1                                                                  16 A 
Ελάχιστο φορτίο                                                         100 mA/12 V 
Συχνότητα λειτουργίας 60 φορές/λεπτό 
Χρόνος ζωής μηχανικής λειτουργίας 5 Χ 106 χρήσεις 
Χρόνος ζωής ηλεκτρικής λειτουργίας 1 Χ 106 χρήσεις στα 250V, 12A 
Τάση διηλεκτρικής αντοχής 

μεταξύ εξόδων και σήματος Dupline 
 
≥4KVAC (rms) 

Χρόνος απόκρισης                                                    ≤1 ακολουθίας παλμών 
 



 27

  

Προδιαγραφές τροφοδοσίας 

Τροφοδοσία 
 

Κατηγορία υπέρτασης III  
(IEC 60664) 

Ονομαστική τάση λειτουργίας στους 
ακροδέκτες  21 & 22  
  
 

 
230 VAC, +/- 10% (IEC 60038)              
115 VAC, +/- 10% (IEC 60038)                                          
  24 VAC, +/- 10%  

Συχνότητα 45 έως 65 Hz 
Ονομαστική ισχύς λειτουργίας                                                  2,5 VA 
Αντοχή σε αιχμή τάσης:  

για 230 V  
για 115 V  
για 24 V 

 
4 kV 
2.5 kV 
800V 

Τάση διηλεκτρικής αντοχής μεταξύ: 
τροφοδοσίας και σήματος Dupline 
τροφοδοσίας και εξόδων 

 
≥4KVAC (rms) 
≥4KVAC (rms) 

Ενδεικτικά για : 

Τροφοδοσία ενεργή                                  LED   Πράσινο 
Dupline σήμα ενεργό                              LED   Κίτρινο 
Έξοδος ενεργοποιημένη   LED   Κόκκινο (ένα για κάθε έξοδο ) 
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1.2.4 Η μονάδα G 3430 4249 (4-channel receiver-ρολά) 

Στο επόμενο σχήμα φαίνεται ο 4-κάναλος δέκτης 

G34304249 για ρολά. 

 

Σχήμα 1.17 Ο 4-κάναλος receiver για ρολά G 3430 4249 
 
 
Περιγραφή της συσκευής 

Μονάδα εξόδων Dupline για έλεγχο πάνω/κάτω 2 κι-

νητήρων ρολών. Υπάρχει ενσωματωμένη λειτουργία η 

οποία αλληλοσυνδέει την προς τα επάνω κίνηση με την 

προς τα κάτω για την προστασία των κινητήρων. Κάθε κι-

νητήρας απαιτεί δύο κανάλια Dupline, ενός για ΕΠΑΝΩ και 

ενός για ΚΑΤΩ. Υπάρχουν ενδεικτικά τύπου LED για τις 

κινήσεις ΕΠΑΝΩ  και  ΚΑΤΩ  για κάθε κινητήρα. Για τον 

ευφυή έλεγχο των κινητήρων συστήνεται να χρησιμοποιη-

θεί η κύρια γεννήτρια G38900014230, η οποία έχει ενσω-

ματωμένη αυτήν την λειτουργία. 
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Τα κύρια χαρακτηριστικά του receiver για ρολά είναι 

τα εξής: 

•    Επάνω και κάτω έλεγχος για 2 μοτέρ ρολών 

•    Αλληλοσύνδεση των λειτουργιών πάνω και κάτω για κάθε 

μοτέρ             

•    Τοποθέτηση σε πίνακα με ράγες 

• Ενδεικτικά (LED) για τροφοδοσία, το δίκτυο Dupline, και 

την λειτουργία πάνω/κάτω του κινητήρα 

•    Εναλλασσόμενη ή συνεχής τάση τροφοδοσίας 

•    Προγραμματισμός καναλιών με την συσκευή GAP 1605        

     
Στο επόμενο σχήμα επεξηγείται ο κωδικός της μονάδας. 
 

 

 
Σχήμα 1.18 Επεξήγηση του κωδικού της μονάδας G 3430 4249. 
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Τρόπος λειτουργίας 

Στο επόμενο σχήμα φαίνεται το διάγραμμα καλωδίωσης 

της μονάδας G3430 4249 των ρολών. 

 

Σχήμα 1.19 Στο διάγραμμα αυτό φαίνεται πως συνδέεται ένας 4-καναλος 

receiver για ρολά, καθώς επίσης και η αρίθμηση των ακροδεκ-

τών του. 

 

Όπως φαίνεται στο διάγραμμα καλωδίωσης, υπάρχουν δύο 

ηλεκτρονόμοι στη σειρά για να ελέγξουν κάθε κινητήρα. Ο O1 

χρησιμοποιείται για να ενεργοποιήσει τον κινητήρα 1 και ο Ο2 

χρησιμοποιείται για να ελέγξει την κατεύθυνση της κίνησης  

(ΕΠΑΝΩ/ΚΑΤΩ). Αντίστοιχα οι O3 και O4 χρησιμοποιούνται 

για τον κινητήρα 2. Κατ' αυτό τον τρόπο, εξασφαλίζεται ότι δεν 

δίνεται εντολή στον κινητήρα για κίνηση πάνω και κάτω ταυ-

τοχρόνως (αλληλομανδάλωση). Οι O1, Ο2, O3 και O4 μπορο-
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ύν να προγραμματιστούν χωριστά με τη βοήθεια της συσκευής 

προγραμματισμού GAP 1605. Οι αρχικές ρυθμίσεις σε περίπ-

τωση απώλειας του σήματος του Dupline είναι να απενεργο-

ποιήσει τις εξόδους του. Η κύρια γεννήτρια G38900014 παρέ-

χει ευφυείς λειτουργίες για να διευκολύνει το χρήστη να ελέγξει 

τους κινητήρες χωριστά ή πολλές συγχρόνως (όλες ΕΠΑΝΩ ή 

όλες ΚΑΤΩ). 

 

Πίνακας 1.4 Προδιαγραφές του 4-κάναλου receiver για ρολά G3430 4249 

Προδιαγραφές τροφοδοσίας 

Τροφοδοσία 
 

Κατηγορία υπέρτασης III  
(IEC 60664) 

Εναλλασσόμενη τάση τροφοδοσίας 
στους ακροδέκτες 21 & 22:        

230         
115  
024  

     
 
230 VAC ± 15% (IEC 60038) 
115 VAC ± 15% (IEC 60038) 
  24 VAC ± 15% 

Συχνότητα                                                      45 έως 60 Hz 
Ανοχή σε πτώση τάσης ≤ 40ms 
Κατανάλωση ισχύος                                                   3.5VA 
Απώλειες ισχύος                                                               ≤ 9 W 
Προστασία από αιχμές τάσης:          

 230   
 115                                                                 
 024                           

 
4kV 
2.5kV 
800V 

Τάση διηλεκτρικής αντοχής μεταξύ: 
τροφοδοσίας και σήματος Dupline 
τροφοδοσίας και εξόδων 
σήματος Dupline και εξόδων 

 
≥4KVAC (rms) 
≥4KVAC (rms) 
≥4KVAC (rms) 

Συνεχής τάση τροφοδοσίας  Από 15 έως 30 VDC 
Προστασία αλλαγής πολικότητας                                                  Ναι 
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Κατανάλωση ρεύματος:                                                         ≤ 100 mΑ 
Εισροή ρεύματος                                                                        ≤ 1 Α 
Προσωρινή προστασία από τάση                                             800 V 
Τροφοδοσία δικτύου Dupline  ≥200 VAC 
Τροφοδοσία εξόδων                                              ≥4 kVAC 

Γενικές προδιαγραφές 

Καθυστέρηση απενεργοποίησης εξόδου                                              20 ms     
Καθυστέρηση εκκίνησης κατά την εφαρμογή της 
τάσης τροφοδοσίας                                                       

2 s 

Καθυστέρηση απενεργοποίησης κατά το κλείσιμο 
της τάσης τροφοδοσίας                                       

≤ 1 s 

Ενδεικτικά για 

Τροφοδοσία ενεργή                                             πράσινο LED     
Σήμα Dupline  ενεργό                                                    κίτρινο LED 
Έξοδος  ενεργοποιημένη                                       4 κόκκινα LED (1 για κάθε έξοδο) 

Προδιαγραφές εξόδων 

Έξοδοι 2 SPST x 2 SPDT relays 
Απομονωμένο σε ομάδες των 2 x 2 
Κλίμακα μέτρησης (AgCdO) μ (micro gap) 
Ωμικά φορτία          AC 1 
                               DC 1   ή 
Επαγωγικά φορτία AC 15  
                              DC 13 

5 A/250 VAC (1250 VA) 
0.25 A/250 VAC (1250VA) 
2.5 A/230 VAC 
5 A/24 VDC 

Χρόνος ζωής μηχανικής λειτουργίας 
Χρόνος ζωής ηλεκτρικής λειτουργίας 
(σε φορτίο max)    AC 1  

≥ 30 x 106 φορές 
 
≥ 2.0 x 105 φορές 

Συχνότητα λειτουργίας ≤ 7200 φορές /h  
Τάση απομόνωσης μεταξύ 

Εξόδων - Dupline  
 
≥ 4 kVAC (rms) 
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1.2.5  Η μονάδα G 4311 1120 (Lux sensor) 

Στο επόμενο σχήμα φαίνεται ο αισθητήρας για φωτισμό 

G43111120. 

 

Σχήμα 1.20 Ο αισθητήρας φωτισμού G 4311 1120 
 
 
Περιγραφή συσκευής 

 Η συσκευή τοποθετείται κατευθείαν σε χώρους όπου 

πρέπει να ελέγξουμε την φωτεινότητα του χώρου, π.χ. σε κή-

πους κτλ. Ο αισθητήρας μετράει την φωτεινότητα (LUX) και 

μεταδίδει την τιμή στον ελεγκτή G 3430 5545 ο οποίος χειρίζε-

ται την καταγραφή. 

Ο αναλογικός αισθητήρας φωτός G43111120 καθιστά 

δυνατό να μετατρέπονται οι  αναλογικές τιμές του φωτός έτσι 

ώστε να μπορούν να μεταδοθούν μέσω του Dupline bus. 
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 Η τιμή του φωτός μπορεί να μεταδοθεί παράλληλα σε 8 

κανάλια, τα οποία είναι ανεξάρτητα προγραμματισμένα, και 

μπορεί με αυτόν τον τρόπο να συγκριθεί με 8 διαφορετικές τι-

μές κατώτατων ορίων στην γεννήτρια καναλιών G38900014 

(version 2.02) και να ενεργοποιήσει τις μονάδες αναλόγως. O 

σχεδιασμός του αισθητήρα κάνει την τοποθέτηση του να μπο-

ρεί να είναι διακριτική, π.χ. στους τοίχους. Δεν απαιτείται καμία 

εξωτερική παροχή ηλεκτρικού ρεύματος δεδομένου ότι ο αισ-

θητήρας τροφοδοτείται από τα καλώδια σήματος του Dupline. 

 

Τα κύρια χαρακτηριστικά του αισθητήρα είναι τα εξής: 

• Μεταδότης σήματος AnaLink με ενσωματωμένο αισθητήρα 

έντασης φωτισμού 

• Περιοχή μέτρησης: 0.1 LUX έως 100kLUX 

• Χρησιμοποιεί μόνο 1 κανάλι 

• Προγραμματισμός καναλιών με την συσκευή GAP 1605 

• Μοντάρεται εύκολα 

• Τροφοδοσία από το δίκτυο της Dupline 

 
 Στο επόμενο σχήμα επεξηγείται ο κωδικός της μονάδας. 

 

Σχήμα 1.21 Επεξήγηση του κωδικού της μονάδας G 4311 1120 
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Τρόπος λειτουργίας 
 
α) Κατανομή καναλιών 

Ο αισθητήρας LUX μεταδίδει την τιμή του φωτός χρησι-

μοποιώντας την αρχή AnaLink, δηλ. ο αισθητήρας μεταδίδει 

συνήθως την τιμή σειριακά σε ένα κανάλι. Όταν πρόκειται να 

ρυθμιστούν πολλές τιμές κατωφλίου για την ίδια τιμή του φω-

τός, είναι δυνατό να μεταδοθεί η τιμή μέχρι και σε 8 κανάλια. 

Εάν δεν χρησιμοποιούνται και τα 8 κανάλια, τα αχρησιμοποίη-

τα κανάλια μπορούν να παραμείνουν απρογραμμάτιστα. 

 

β) Τοποθέτηση αισθητήρα 

Καταρχήν, ο αισθητήρας G4311120 LUX πρέπει να το-

ποθετηθεί στο χώρο όπου θέλουμε να παρακολουθήσουμε το 

εξωτερικό φως που εισέρχεται, π.χ. στον τοίχο όπου τα παρά-

θυρα πρόκειται να κλείσουν με χρήση των ρολών για να μειω-

θεί ο φωτισμός. Εάν ο αισθητήρας βρίσκεται σε σκιά παραπά-

νω από το κανονικό, π.χ. από μια προεξοχή της στέγης ή κάτι 

παρόμοιο, αυτό θα μειώσει τον φωτισμό στον αισθητήρα, ο 

οποίος  σε συνδυασμό με κάποια λειτουργία αυξομείωσης έν-

τασης φωτισμού (dimmer) θα αναγκάσει τον αυξομειωτή έντα-

σης φωτισμού να ενεργοποιηθεί πρόωρα και να απενεργοποι-

ηθεί πάρα πολύ αργά.  

Ο κατευθείαν φωτισμός του αισθητήρα από την πηγή 

φωτισμού θα πρέπει να αποφεύγεται στο μεγαλύτερο δυνατό 

βαθμό διότι ο φωτισμός που προέρχεται από το άναμμα κά-
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ποιας πηγή φωτισμού μπορεί να επηρεάσει τον αισθητήρα και 

να προκαλέσει κύκλο αναβοσβησίματος. Όταν επιλέγουμε την 

θέση όπου θα τοποθετήσουμε τον αισθητήρα  πρέπει να ληφ-

θούν υπόψη διάφοροι περιβαλλοντικοί παράγοντες (σκόνη, 

ρύπος, χιόνι), δεδομένου ότι μακροπρόθεσμα μπορούν να 

μειώσουν την ευαισθησία του αισθητήρα. 

 

 
 

Σχήμα 1.22 Στο διάγραμμα αυτό φαίνεται πως συνδέεται o αισθητήρας 

φωτισμού. 
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Πίνακας 1.5 Προδιαγραφές του αισθητήρα φωτισμού G4311120 LUX 

Προδιαγραφές τροφοδοσίας 

Τροφοδοσία                                Από το δίκτυο της Dupline 
Ονομαστική τιμή ρεύματος λειτουργίας                                                  400 μA 

Προδιαγραφές αισθητήρα 

Περιοχή μέτρησης φωτός                                    0.1 LUX to 100 kLUX 
Απόκλιση                                          -10%  έως  + 10%                                                                                       
Σφάλμα μέτρησης λόγω υπερθέρμανσης                      -30% to + 30% 
Χρόνος απόκρισης                                        6 έως 34 δευτερόλεπτα 

Γενικές προδιαγραφές 

Προγραμματισμός καναλιών 
με την συσκευή GAP 1605 και το ειδικό 
καλώδιο GAP-TPH-CAB 

Καθορισμός καναλιών                1 κανάλι ελεύθερα προγραμματιζόμενο 
Περιβάλλον 

Βαθμός προστασίας  
Θερμοκρασία λειτουργίας               

IP 44 
Από -10° έως +60°C  
(από 14 έως +140°F) 

Συνδεσμολογία 
Βιδωτοί ακροδέκτες      

 

 
Pin1: GND  (γκρίζο) 
Pin2: Σήμα Dupline (κόκκινο) 

Κατασκευή 

Υλικό:        
καλύμματος  
σύνδεσης                                                                                                             

 
Πολυάνθρακας (Polycarbonate) 
Νάιλον 

Διαστάσεις 
(πλάτος-μήκος-ύψος)  

 
40 x 83 x 43 mm 
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1.2.6 Η μονάδα G 8911 1010 (Thermometer) 

Στο επόμενο σχήμα φαίνεται ο αισθητήρας για θερμοκ-

ρασία περιβάλλοντος G89111010. 

 

Σχήμα 1.23   Ο αισθητήρας θερμοκρασίας περιβάλλοντος G 8911 1010 
 

 
Περιγραφή της συσκευής 

Η συσκευή τοποθετείται κατευθείαν στο μέρος όπου 

πρέπει να μετρηθεί η θερμοκρασία, π.χ. σε θαλάμους ψυγείων 

σε σούπερ μάρκετ, ή σε χώρους αποθήκευσης όπου πρέπει 

να υπάρχει χαμηλή θερμοκρασία κτλ. Ο αισθητήρας μετράει 

την θερμοκρασία και μεταδίδει την τιμή στον ελεγκτή G3890 

0030 ο οποίος χειρίζεται την καταγραφή και τον συναγερμό. 
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Τα κύρια χαρακτηριστικά του αισθητήρα είναι τα εξής: 

• Μεταδότης θερμοκρασίας analink  

• με ενσωματωμένο  αισθητήρα Pt 1000 

• Περιοχή θερμοκρασίας: -30°C έως +60°C  (-22°έως +140°F) 

• Χρησιμοποιεί μόνο ένα κανάλι 

• Προγραμματισμός καναλιών με την συσκευή προγραμμα-

τισμού GAP 1605   

• Σύνδεση με βύσμα Μ12 

• Η συσκευή τοποθετείται εύκολα 

• Τροφοδοσία από την Dupline 

 
Στο επόμενο σχήμα φαίνονται η διαστάσεις του αισθητή-

ρα, ο τρόπος σύνδεσής και τοποθέτησής του.  

 

Σχήμα 1.24 Στο διάγραμμα αυτό φαίνεται πως συνδέεται ο αισθητήρας θερ-

μοκρασίας G 8911 1010. 
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Πίνακας 1.6 Προδιαγραφές του αισθητήρα θερμοκρασίας G8911 1010  

Προδιαγραφές τροφοδοσίας 

Τάση τροφοδοσίας                       Τροφοδοσία από το δίκτυο Dupline 
Ονομαστικό ρεύμα λειτουργίας                                                800 μA 

Συνδεσμολογία 

Βύσμα Μ12 με ακροδέκτες                                                                                                                      
Pin 1: Dupline 
Pin 4: Γείωση 

Κανονικό καλώδιο με βύσμα Μ12  
(IEC 60947-5-2)  

 

με 4 σύρματα (1-2-3-4)                                  
 
 
 

Καφέ:    Dupline (1) 
Μαύρο:  Γείωση (4) 
Μπλε:    Γείωση (3) 
Άσπρο:  Γείωση (2) 

με 3 σύρματα (1-3-4)                                          
 
 

Καφέ:    Dupline (1) 
Μαύρο:  Γείωση (4) 
Μπλε:    Γείωση (3) 

με 2 σύρματα (1-4):                                               
 

Καφέ:    Dupline (1) 
Μπλε:    Γείωση (4) 

*Σημείωση: Όλα τα καλώδια πρέπει να είναι συνδεδεμένα* 

Προδιαγραφές αισθητήρα 

Αισθητήρας                                          Pt 1000 ( ενσωματωμένος ) 
Περιοχή μέτρησης 
θερμοκρασίας                                                                                                 

 -30°C έως +60°C (-22° έως +140°F) 

Ακρίβεια 
 

Σταθερά χρόνου 
                                                                   

450 s (ταχύτητα αέρα=0 m/s) 
350 s (ταχύτητα αέρα=1 m/s) 

Διακριτική ικανότητα                                               8 bits (περίπου 0.35 οC) 
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Γενικές προδιαγραφές  

Προγραμματισμός καναλιών 
Με την συσκευή GAP 1605 και το 
ειδικό  καλώδιο GAP-TPH-CAB 

Καθορισμός καναλιών  
1 κανάλι, που προγραμματίζεται 
ελεύθερα 

Περιβάλλον 
Βαθμός προστασίας    
Θερμοκρασία λειτουργίας     
Θερμοκρασία αποθήκευσης                                                              

 
ΙΡ 67 
-30 έως 60°C / 41 έως 104°F 
-55 έως 85°C /-58 έως 185°F 

Μηχανική αντοχή σε 
Τράνταγμα 
Δόνηση 

 
15G (11ms) 
2G (6 έως 55Hz) 

Σύνδεση                                                Καλώδιο Μ12 
Κατασκευή                                                               Επίπεδη 
Υλικό 

Κάλυψης   
Σύνδεσης                                                                                                               

 
Πολυάνθρακας 
Νάιλον 

Χρώμα                                                                              Ανοιχτό γκρι 
Διαστάσεις  
   (μήκος – πλάτος – ύψος):                         

 
67 x 35 x 15 mm 

Τοποθέτηση                                   Απευθείας στον τοίχο * 
*Σημείωση: Για να μετρήσει κανείς την θερμοκρασία του αέρα, ο αισθη-
τήρας δεν θα πρέπει να είναι τοποθετημένος στον τοίχο, αλλά θα πρέπει 
να βρίσκεται εκτεθειμένος στην ροή του αέρα. 

Άλλα εξαρτήματα 

Καλώδιο προγραμματισμού                                              
Γωνιακό βύσμα                                                    
Ευθύ βύσμα                                                
Καλώδιο με γωνιακό βύσμα   
Καλώδιο με ευθύ βύσμα                             

GTS-CAB* 
Μ12  CONH 1A-A 
Μ12  CONH 1A-S 
CONH 1O-A** 
CONH 1O-S** 

*   Παραδίδεται με την συσκευή G 3890 0030 
**  Ένδειξη μήκους 2 m ή 5 m 
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1.2.7 Η μονάδα G 3429 6470 (Analog transmitter) 

Στο επόμενο σχήμα φαίνεται η μονάδα αναλογικών εισό-

δων G34296470. 

 

Σχήμα 1.25  Η μονάδα αναλογικών εισόδων G 3429 6470 
 

 
Περιγραφή της συσκευής 

Η μονάδα G 3429 6470 έχει 4 αναλογικές εισόδους. Οι 

αναλογικές τιμές στις εισόδους μετατρέπονται σε ψηφιακές τι-

μές και μεταδίδονται μέσω του Dupline. Οι είσοδοι είναι απο-

μονωμένες η κάθε μία ξεχωριστά για να αποφεύγονται βρόχοι 

ρεύματος μέσω της γείωσης (Ground-loops) και για να απλο-

ποιήσουν την εγκατάσταση. Ο τύπος εισόδου μπορεί να επιλε-

γεί ως 0-20 mA, 4-20 mA ή 0-10 VDC για κάθε είσοδο ξεχω-

ριστά κάνοντας έτσι δυνατό να υπάρχει συνδυασμός τύπων 

αναλογικών εισόδων στην ίδια μονάδα. Ο τρόπος μετάδοσης 

(format) στο Dupline μπορεί να επιλεγεί έτσι ώστε να ταιριάζει 
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με υπάρχουσες εγκαταστάσεις ή απλά να χρησιμοποιηθεί ο 

πιο κατάλληλος συνδυασμός διακριτικής ικανότητας και ταχύ-

τητας. Οι μορφές είναι: 8-bit binary, Analink και  3 1/2 digit 

BCD (με ή χωρίς πολυπλεξία). 

Τα κύρια χαρακτηριστικά της μονάδας αναλογικών εισό-

δων είναι τα εξής: 

• Διαθέτει 4 ξεχωριστές και απομονωμένες αναλογικές εισό-

δους 

• Οι είσοδοι μπορούν να ρυθμιστούν ξεχωριστά για σήματα 4-

20mA, 0-20mA, ή 0-10VDC και να μεταφέρει την μέτρηση 

στο bus 

• Επιλεγόμενη διακριτική ικανότητα: 1/9999 ή 1/256 της πλή-

ρους κλίμακας 

• Επιλεγόμενος τύπος για τα δεδομένα: 8-bit binary, Analink, 

ή  BCD των 3  1/ 2  ψηφίων 

• Ανοχή στην ηλεκτρομαγνητική ακτινοβολία σύμφωνα με το 

ΕΝ 50082-2 (βιομηχανικό περιβάλλον) 

• Τοποθέτηση σε ράγας DIN (EN 50022) 

• Επιλογή καναλιού μέσω περιστρεφόμενων διακοπτών 

• Ενδεικτικά LED για τροφοδοσία και σήμα Dupline 

• Ενδεικτικά LED σε περίπτωση εσφαλμένης ρύθμισης των 

διακοπτών ή χαμηλού σήματος στα 4-20mA  

• Τροφοδοσία AC και DC 
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Στο επόμενο σχήμα επεξηγείται ο κωδικός της μονάδας. 

 

 
 

 
 

Σχήμα 1.26  Επεξήγηση του κωδικού της μονάδας G 3429 6470 
 
 
 
Πίνακας 1.7 Προδιαγραφές της μονάδας αναλογικών εισόδων G3429 6470 

Προδιαγραφές τροφοδοσίας 

Τροφοδοτικό AC-τύποι Κατηγορία υπέρτασης lll (IEC 60664) 
μέσος όρος ονομαστικής τάσης 
λειτουργίας 21 & 22 :                                 
                         230     
                         115                                                             
                         024 

 
 
230 VAC, ±15 % (IEC 60038) 
115 VAC, ±15 % (IEC 60038) 
  24 VAC, ±15 % 

Συχνότητα 45 to 65 Hz 
Κατανάλωση typ. 5 VA 
Παροδική προστασία: 230 
                                   115 
                                   024  

4 kV 
2.5 kV 
800 V 

 
  



 45

Τροφοδοτικό DC-τύποι Κατηγορία υπέρτασης lll (IEC 60664) 
μέσος όρος ονομαστικής τάσης 
λειτουργίας 21 & 22     800:                                 

10.5 V - 30 VDC (Ripple incl.) 

Κυματισμός  < 3 V 
Προστασία πολικότητας ναι 
Κατανάλωση  <1,7 W 

Γενικές προδιαγραφές 

Καθυστέρηση κατά την ενεργοποίηση 4 s 
Ένδειξη για  

Τροφοδοσία ON  
Σήμα Dupline® ON  
Ρεύμα Υπερχείλισης (4-20 mA)  
Μη-επιτρεπτή ρύθμιση διακόπτη  

 
LED, πράσινο 
LED, κίτρινο 
LED, κόκκινο 
LED, κόκκινο - αναβοσβήνει 

Περιβάλλον 

Βαθμός προστασίας  IP 20 
Βαθμός ρύπανσης 3 (IEC 60664) 
Υγρασία (μη συμπυκνωμένη) 20 to 80% 
Βάρος  300 g 

 

Στο επόμενο σχήμα θα δούμε το διάγραμμα των ακροδεκτών 

 

Σχήμα 1.26  Το διάγραμμα των ακροδεκτών της μονάδας G 3429 6470 
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Ρυθμίσεις διακοπτών 

Στα επόμενα σχήματα φαίνονται οι ρυθμίσεις που μπο-

ρούν να γίνουν με την βοήθεια των διακοπτών που διαθέτει η 

μονάδα αναλογικών εισόδων. 

 

 
Σχήμα 1.27 Στο πλαϊνό μέρος της συσκευής υπάρχουν 4 διακόπτες, ένας 

για κάθε είσοδο, με τον οποίο μπορούμε να ρυθμίσουμε το είδος 

του σήματος που θα δέχεται, δηλαδή ρεύμα 0-20mA / 4-20mA ή 

0-10V. 

 
Σχήμα 1.28 Αυτοί οι περιστροφικοί διακόπτες βρίσκονται στο επάνω μέρος 

της μονάδας. Με την βοήθεια αυτών ρυθμίζουμε τις διευθύνσεις  

των καναλιών τις οποίες θα θέσουμε μέσα στο πρόγραμμα όταν 

θα κάνουμε τον προγραμματισμό. Με τον 1ο  διακόπτη ρυθμί-

ζουμε την ομάδα  καναλιών και με το 2ο το κανάλι. 
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Σχήμα 1.29  Οι διακόπτες αυτοί βρίσκονται στο επάνω μέρος της μονάδας. 

Με αυτούς ρυθμίζουμε ποιές από τις 4 εισόδους χρησιμοποι-

ούνται, την περιοχή μέτρησης τους και το είδος της κωδικοπο-

ίησης για την μετάδοση των σημάτων. 

 

 
Τρόπος λειτουργίας 

Το G3429 6470 είναι μια μονάδα 4 αναλογικών εισόδων. 

Κάθε είσοδος μπορεί να ρυθμιστεί ξεχωριστά για μέτρηση ρε-

ύματος ή τάσης. Η μορφή της μετάδοσης μπορεί να επιλεγεί 

και υποστηρίζει όλα τα αναλογικά πρωτόκολλα  του Dupline: 

Analink, 8-Bit or 3 ½ digit BCD. Οι ρυθμίσεις γίνονται αποκλε-

ιστικά από περιστροφικούς διακόπτες τοποθετημένους πάνω 

στην συσκευή, και έτσι ο προγραμματιστής GAP 1605 δεν χρε-

ιάζεται. Με βάση τα σχήματα της προηγούμενης σελίδας, η 

ρύθμιση της συσκευής γίνεται με τον εξής τρόπο: 
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Να σημειωθεί ότι κανένα σήμα δεν πρέπει να εφαρμόζε-

ται στις εισόδους πριν επιλεγεί ο σωστός τρόπος (ρεύματος ή 

τάσης) με τους 4 παράλληλους διακόπτες στο πάνω μέρος της 

συσκευής. Η περιοχή μέτρησης της κάθε εισόδου(0/4-20 mA 

or 0-10 V) ρυθμίζεται με τους διακόπτες 1-4 στην μπροστινή 

πλευρά της μονάδας μέτρησης ενώ ο αριθμός εισόδων που 

χρησιμοποιούνται με τους διακόπτες 5 και 6. Η μονάδα παίρνει 

διευθύνσεις μόνο σύμφωνα με τον αριθμό των ενεργοποιημέ-

νων εισόδων και το πρωτόκολλο μετάδοσης (τρόπος) επιλέγε-

ται από τους διακόπτες 7 και 8.  
 
 
Ανάθεση διευθύνσεων για το πρωτόκολλο Analink: 

Αν όλες οι 4 είσοδοι είναι ενεργοποιημένες, η συσκευή θα 

χρησιμοποιήσει τέσσερα κανάλια του Dupline σε διαδοχική σε-

ιρά, ξεκινώντας από τη διεύθυνση που έχει τεθεί από τους δύο 

περιστροφικούς διακόπτες στο μπροστινό μέρος της μονάδας. 

Παράδειγμα: Θέτοντας “D7” σημαίνει ότι η είσοδος 1 μεταδί-

δεται διεύθυνση D7 του Dupline, η είσοδος 2 στη D8, η είσο-

δος 3 στην Ε1 και η είσοδος 4 στην Ε2.  
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Ανάθεση διευθύνσεων για το πρωτόκολλο 8-bit binary: 

Αν όλες οι 4 είσοδοι είναι ενεργοποιημένες και έχει επιλε-

γεί ο χωρίς πολυπλεξία τρόπος (διακόπτης 9), η συσκευή θα 

χρησιμοποιήσει 4 ομάδες καναλιών (32 κανάλια) Dupline σε 

διαδοχική σειρά ξεκινώντας από την ομάδα που τέθηκε στον 

πρώτο περιστροφικό διακόπτη (A-P). Ο δεύτερος περιστροφι-

κόςδιακόπτης (0- F)δεν χρησιμοποιείται σε αυτόν τον τρόπο. 

Παράδειγμα: Ρυθμίζοντας τον πρώτο περιστροφικό διακόπτη 

στο “F” σημαίνει ότι η είσοδος 1 μεταδίδεται στην ομάδα F του 

Dupline, η είσοδος 2 στη G, η είσοδος 3  στην H και η είσοδος 

4 στην I. Αν επιλεγεί ο τρόπος με πολυπλεξία, η συσκευή θα 

χρησιμοποιήσει μια ομάδα καναλιών (8 κανάλια) του Dupline. 

Ο πρώτος περιστροφικός διακόπτης (A-P) χρησιμοποιείται για 

να ορίζει την ομάδα και ο  δεύτερος περιστροφικός διακόπτης 

(0-F) χρησιμοποιείται για να ορίσει την διεύθυνση  πολύπλεξης 

η οποία θα χρησιμοποιηθεί από την πρώτη είσοδο, no.1 

Παράδειγμα: Ρυθμίζοντας τον πρώτο περιστροφικό διακόπτη 

στο “F” Και (0) στον δεύτερο σημαίνει ότι η είσοδος 1 μεταδίδε-

ται  στην ομάδα F στην διεύθυνση 0 του Dupline, η είσοδος 2 

στην F στην διεύθυνση 1, η είσοδος 3  στην F2 και η είσοδος 4 

στην F3. 
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Ανάθεση διευθύνσεων για το πρωτόκολλο 3 ½ digit BCD: 

Αν όλες οι 4είσοδοι είναι ενεργοποιημένες και έχει επιλε-

γεί ο χωρίς πολυπλεξία τρόπος (διακόπτης 9), η συσκευή θα 

χρησιμοποιήσει τέσσερις ομάδες/ ζευγών καναλιών (64 κανά-

λια) του Dupline σε διαδοχική σειρά. Ο πρώτος περιστροφικός 

διακόπτης (A-P) χρησιμοποιείται για να ορίσει την αρχική ομά-

δα ζευγαριών. Ο δεύτερος περιστροφικός διακόπτης  (0-F) δεν 

έχει καμία λειτουργία εδώ. 

Παράδειγμα: ζευγών σημαίνει ότι η είσοδος 1 μεταδίδεται στο 

Dupline στην ομάδα-ζευγάρι C-D, η είσοδος 2 στο E-F, η είσο-

δος 3 στο G-H και η είσοδος 4 στο I-J. Αν  έχει επιλεγεί ο με 

πολυπλεξία τρόπος , η συσκευή θα χρησιμοποιήσει μία ομά-

δα-ζευγάρι (16 κανάλια) του Dupline. Ο πρώτος περιστροφικός 

διακόπτης (Α-Ρ) χρησιμοποιείται για να ορίσει την ομάδα-

ζευγάρι και ο δεύτερος περιστροφικός διακόπτης (0-F) για να 

ορίσει την διεύθυνση πολυπλεξίας η οποία θα χρησιμοποιηθεί 

από την πρώτη είσοδο, το Νο.1. 

Παράδειγμα:  Ρυθμίζοντας “C” ή “D” στον πρώτο περιστροφι-

κό διακόπτη και το “8” στον δεύτερο σημαίνει ότι η είσοδος 1 

μεταδίδεται στην ομάδα-ζευγάρι C-D στην διεύθυνση πολυπ-

λεξίας 8 του Dupline, η είσοδος 2  στην ομάδα C-D στην διεύ-

θυνση πολυπλεξίας 9, η είσοδος 3 στην ομάδα C-D στην διεύ-

θυνση πολυπλεξίας Α και η είσοδος 4 στην ομάδα C-D στην 

διεύθυνση πολυπλεξίας Β. 
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Σημείωση 

Ο επιλεγμένος τρόπος μετάδοσης είναι ο ίδιος για όλες τις 

ενεργοποιημένες εισόδους. Η μονάδα δεν μπορεί να μεταδώ-

σει ταυτόχρονα με Διαφορετικούς τρόπους μετάδοσης. Οι ανα-

λογικοί μεταδότες δεν πρέπει να χρησιμοποιούνται σε συστή-

ματα όπου είναι εγκατεστημένες γεννήτριες καναλιών με 2 ή 3 

ακολουθίες. 
 

 
 
 
1.2.8  Η συσκευή προγραμματισμού GAP 1605 

Στο επόμενο σχήμα φαίνεται η συσκευή για τον προγραμ-

ματισμό των διαφόρων μονάδων του συστήματος Dupline. 

 

Σχήμα 1.30  Η συσκευή προγραμματισμού GAP 1605 
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Περιγραφή της συσκευής 
Η συσκευή GAP1605 χρησιμοποιείται για τον προγραμ-

ματισμό των διαφόρων μονάδων του συστήματος Dupline. Με 

την βοήθεια αυτής μπορεί να γίνει ανάγνωση και προγραμμα-

τισμός των διευθύνσεων των εισόδων/εξόδων. 

Ο προγραμματισμός των εισόδων/εξόδων μπορεί να γίνει 

σαν 2, 4 και 8 διαδοχικά κανάλια ή ξεχωριστά για κάθε είσο-

δο/έξοδο. Οι είσοδοι/έξοδοι που δεν χρησιμοποιούνται μπορο-

ύν να οριστούν ως μη προγραμματισμένες. 

Τα κύρια χαρακτηριστικά της είναι τα εξής: 

• Φορητή μονάδα προγραμματισμού 

• Προγραμματισμός κάθε εισόδου/εξόδου ξεχωριστά. 

• Ομαδικός προγραμματισμός  των εισόδων/εξόδων μιας ο-

λόκληρης μονάδας 

• Ανάγνωση υπάρχοντος προγραμματισμού 

• Διόρθωση/προγραμματισμός εκ νέου των εισόδων/εξόδων 

• Προγραμματισμός των μονάδων Dupline τύπου G… είτε 

υπάρχει σύνδεση είτε δεν υπάρχει με το δίκτυο 

• Ενδεικτικά τύπου LED 4x 8 LED 

• Πληκτρολόγιο αφής 5 πλήκτρων 

• Τροφοδοσία από μπαταρία 

• Βύσμα σύνδεσης εύκολο στον χειρισμό 

• Αυτόματο σβήσιμο μετά από 30sec στην περίπτωση που 

δεν έχει χρησιμοποιηθεί 
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Πίνακας 1.8 Προδιαγραφές του συσκευής προγραμματισμού διευθύνσεων 

GAP1605 

Προδιαγραφές τροφοδοσίας 

Τροφοδοσία                 9V, αλκαλική 400 mAh, 
Τύπος μπαταρίας IEC 6F22 
Ονομαστικό ρεύμα λειτουργίας 

σε αναμονή 
σε λειτουργία : 

 
< 25 μA                                              
< 22 mA 

Διάρκεια ζωής μπαταρίας  1 χρόνος 

Προδιαγραφές 

Ενδεικτικά 4 x 8 ενδεικτικά 
Τύπου  LED 
Πληκτρολόγιο  Πλήκτρα αφής 
Αριθμός πλήκτρων  5 
Καλώδιο  GAP 1605 προς το σύστημα Dupline 
Βαθμός προστασίας  IP 40 
Υλικό  ABS, γκρι 
Βάρος  225 g 
 
 
Τρόπος λειτουργίας 

Η συσκευή προγραμματισμού GAP 1605 είναι μια φορη-

τή μονάδα που χρησιμοποιείται για την ανάγνωση ή τον προγ-

ραμματισμό των εισόδων/εξόδων των διαφόρων μονάδων του 

συστήματος Dupline. Όταν η μπαταρία εγκατασταθεί τότε η 

συσκευή προγραμματισμού GAP 1605 είναι έτοιμη για χρήση. 

Συνδέουμε το καλώδιο μεταξύ της συσκευής και κάποιας μο-

νάδας Dupline τύπου G... Ο χειρισμός γίνεται με την βοήθεια 5 

πλήκτρων 2 πλήκτρα χρησιμοποιούνται για ανάγνωση και 
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προγραμματισμό, 2 πλήκτρα για αλλαγή ομάδας και καναλιού 

και 1 πλήκτρο για επιλογή της επιθυμητής εισόδου/εξόδου. Ο 

ισχύων προγραμματισμός φαίνεται από τα 4 x 8 LEDs. Η πά-

νω γραμμή των ενδεικτικών LEDs δείχνει την επιλεγμένη είσο-

δο ή έξοδο. Οι δύο μεσαίες γραμμές δείχνουν την ισχύουσα 

ομάδα καναλιών, ενώ η κάτω γραμμή δείχνει τον ισχύοντα α-

ριθμό του καναλιού.  

 

Σχήμα 1.31 Τα πλήκτρα και τα ενδεικτικά LEDs της συσκευής GAP 1605 

 
Πλήκτρο  << In/Out >>  

Αυτό το πλήκτρο χρησιμοποιείται για να επιλέξουμε ανά-

μεσα στις εισόδους/εξόδους μιας μονάδας. Εάν μια καινούργια 

μονάδα συνδεθεί ή διαδοχικά κανάλια έχουν ανατεθεί στις ει-

σόδους/εξόδους, τότε το πλήκτρο «In/Out» δεν έχει καμία ε-
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πίδραση από τη στιγμή που όλες οι μονάδες Dupline είναι  

από πριν προγραμματισμένες στον φυσικό τους αριθμό εισό-

δων/εξόδων. Αυτό το  πλήκτρο χρησιμοποιείται επίσης για αλ-

λαγή μεταξύ συνεχόμενου και ανεξάρτητου προγραμματισμού 

των εισόδων/εξόδων. Για αλλαγή της λειτουργίας πρέπει να 

κρατήσουμε πατημένο το πλήκτρο «In/Out» για περισσότερο 

από 2 δευτερόλεπτα 

 

Πλήκτρο  << Group >>  

Χρησιμοποιείται για να επιλέξουμε την διεύθυνση της ο-

μάδας μεταξύ Α και Ρ. Η θέση του LED ομάδας που ανάβει, 

μετακινείται κατά μία θέση δεξιά με κάθε πάτημα του πλήκτρο-

υ. 

 

Πλήκτρο  << Channel >>  

Χρησιμοποιείται για να επιλέξουμε κανάλι(α) εντός της 

ομάδας. Η θέση του LED ομάδας που ανάβει μετακινείται κατά 

1,2 ή 4 θέσεις δεξιά ανάλογα με τον αριθμό εισόδων/εξόδων. 

Εάν έχουν επιλεγεί συνεχόμενα κανάλια τότε το πάτημα του 

πλήκτρου «Channel» δεν επιφέρει καμία αλλαγή. 

 

Πλήκτρο  << Read / On >>  

Χρησιμοποιείται για να ανοίξουμε την συσκευή προγραμ-

ματισμού GAP 1605 και να διαβάσουμε τον προγραμματισμό 

των εισόδων/εξόδων της μονάδας που είναι συνδεδεμένη. Ό-

ταν ολοκληρωθεί η διαδικασία ανάγνωσης, θα εμφανιστεί ο α-
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ριθμός των εισόδων/εξόδων της μονάδας: είτε 1, 2, 4 ή 8. Εάν 

2, 4 ή 8 LED's της γραμμής εισόδων/εξόδων είναι αναμμένα 

τότε έχει γίνει συνεχόμενη ανάθεση διευθύνσεων στις εισόδο-

υς/εξόδους, π.χ. η είσοδος 1 προγραμματίζεται ως Ρ1, η είσο-

δος 2 ως Ρ2….. η είσοδος 8 ως Ρ8. Εάν μόνο ένα LED εισό-

δου/εξόδου είναι αναμμένο τότε οι είσοδοι/έξοδοι προγραμμα-

τίζονται ξεχωριστά, παράδειγμα η είσοδος 1 προγραμματίζεται 

στην C5 η είσοδος 2 ι στην D4 κ.τ.λ. Η διεύθυνση για κάθε εί-

σοδο/έξοδο φαίνεται από το LED ομάδας και το LED καναλιού 

Εάν η συσκευή προγραμματισμού GAP 1605 δεν είναι 

συνδεδεμένη σε ένα σύστημα Dupline θα απενεργοποιηθεί μό-

νη της μέσα σε 2 δευτερόλεπτα. 

 

Πλήκτρο  << Prog >>  

Όταν ρυθμίσουμε τις εισόδους/εξόδους στις επιθυμητές 

διευθύνσεις, τότε με το πάτημα του πλήκτρου «Prog» ο προγ-

ραμματισμός θα μεταφερθεί στην μονάδα Dupline. 

Αφού γίνει ο προγραμματισμός γίνεται επαλήθευση. Εάν 

αυτή η επαλήθευση αποτύχει όλα τα ενεργοποιημένα LED θα 

αναβοσβήσουν 2 φορές και η μονάδα προγραμματισμού θα 

σβήσει. Εάν συμβεί επαναλαμβανόμενες φορές παρόμοια 

συμπεριφορά στην ίδια μονάδα, τότε το πιο πιθανό είναι η μο-

νάδα αυτή να είναι ελαττωματική. Εάν ο προγραμματισμός 

αποτύχει σε πολλές μονάδες τότε μάλλον η συσκευή GAP 

1605 είναι ελαττωματική. 
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Ξεχωριστός προγραμματισμός καναλιών εισόδου/εξόδου 

Η συσκευή GAP 1605 έχει και μια επιπρόσθετη λειτουρ-

γία: γράψιμο/διόρθωση κάθε καναλιού ξεχωριστά. Πιέζοντας 

το πλήκτρο In/Out για περισσότερο από 2 δευτερόλεπτα ο 

τρόπος λειτουργίας θα αλλάξει σε προγραμματισμό μονού ση-

μείου. Τώρα το πλήκτρο In/Out χρησιμοποιείται για να επιλέ-

ξουμε μια από τις οκτώ πιθανές εισόδους/εξόδους κάνοντας 

έτσι εφικτό τον προγραμματισμό του κάθε καναλιού ξεχωριστά. 

Τα LED εισόδου/εξόδου δείχνουν ποιες από τις φυσικές εισό-

δους/εξόδους της μονάδας έχουν προγραμματιστεί.. Στην απ-

λή λειτουργία το πλήκτρο Channel έχει επίσης την ενεργοποι-

ήσουμε πάλι  δυνατότητα να απενεργοποιήσει μια είσο-

δο/έξοδο. δείχνουν ποιες από τις φυσικές εισόδους/εξόδους 

της μονάδας έχουν προγραμματιστεί .πρέπει να πιέστε αρκε-

τές φορές έως ότου περάσουμε το κανάλι 8, όπου τόσο το 

LED του καναλιού όσο και το LED της ομάδας θα σβήσουν. 

Για να το ενεργοποιήσουμε πάλι απλώς πατάμε ξανά το πλήκ-

τρο Channel. Είναι δυνατόν να το ενεργοποιήσουμε πάλι 

και τις οκτώ εισόδους/εξόδους, παρότι ορισμένες μονά-

δες Dupline είναι κατασκευασμένες μόνο για 1, 2 ή 4 εισόδο-

υς/εξόδους. Για να εξέλθουμε της διαδικασίας προγραμματισ-

μού μονού καναλιού απλώς κρατάμε πιεσμένο το πλήκτρο 

In/Out για 2 δευτερόλεπτα. 
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Ρύθμιση κατάστασης εξόδου 
Στους receivers είναι δυνατόν να ρυθμιστεί η κατάσταση 

των εξόδων για την περίπτωση που συμβεί  κάτι και διακοπεί η 

λειτουργία (αποτυχία) του  Dupline. Κανονικά, κάθε έξοδος του 

receiver θα σβήσει. Σε ορισμένες περιπτώσεις όμως είναι επι-

θυμητή η ανεστραμμένη λειτουργία (π.χ. σε εφαρμογές με φω-

τισμό - αν το Dupline να μείνουν αναμμένα τα φώτα). Για να 

αλλάξετε την κατάσταση της εξόδου, η συσκευή GAP 1605 

πρέπει να τεθεί σε κατάσταση ρύθμισης. Αυτό γίνεται ως εξής: 

• Αποσυνδέουμε κάθε συνδεδεμένο σύστημα Dupline. 

• Κρατάμε πατημένα τα πλήκτρα In/Out και Group, ενώ ταυ-

τόχρονα πιέζουμε και το πλήκτρο Read/On. Το πρώτο LED 

εισόδων/εξόδων τώρα ανάβει. Συνδέουμε το σύστημα 

Dupline, και πατάμε το πλήκτρο Read/On. Εάν η κατάστα-

ση εξόδου έχει οριστεί, τότε το LED  του καναλιού 1 θα α-

νάψει. Πατώντας το πλήκτρο Channel θα μπορούμε να αλ-

λάξουμε την κατάσταση εξόδου On/Off. Με το πλήκτρο 

Prog γίνεται η αποθήκευση. Αν το πλήκτρο Read/On είναι 

πατημένο όταν δεν υπάρχει συνδεδεμένο σύστημα Dupline, 

τα LED θα αναβοσβήνουν υποδεικνύοντας εσφαλμένη κα-

τάσταση. Μόνο με μια επιτυχημένη ανάγνωση θα επανα-

ρυθμιστεί αυτή η κατάσταση. 

 

Άλλα χαρακτηριστικά 

Για να προγραμματίσουμε μια μονάδα Dupline η οποία 

είναι εκτός λειτουργίας, δεν χρειάζεται να πηγαίνει σε αυτή ού-
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τε το σήμα Dupline ούτε να έχει τάση τροφοδοσίας απλώς 

συνδέουμε την μονάδα στην συσκευή προγραμματισμού και 

κάνουμε προγραμματισμό. Εάν θέλουμε να την προγραμματί-

σουμε ενώ λειτουργεί (δηλαδή η μονάδα είναι συνδεδεμένη σε 

ένα σύστημα Dupline που βρίσκεται σε λειτουργία) τότε η μο-

νάδα αποσυνδέεται αυτόματα από το δίκτυο Dupline και επισ-

τρέφει στην κανονική λειτουργία όταν το καλώδιο προγραμμα-

τισμού αποσυνδεθεί. Η συσκευή προγραμματισμού GAP 1605 

απενεργοποιείται αυτόματα όταν κανένα πλήκτρο δεν πιεστεί 

για χρονικό διάστημα 30sec. 

Εάν το καλώδιο σύνδεσης απομακρυνθεί από την μονά-

δα Dupline η συσκευή GAP 1605 θα σβήσει εντός 2 δευτερο-

λέπτων. 

 
 
Προφυλάξεις 

Όταν χρησιμοποιούμε το GAP 1605 πρέπει να συνδέουμε το 

καλώδιο με την συσκευή GAP 1605 πριν από την σύνδεση του 

καλωδίου σε οποιαδήποτε μονάδα του Dupline που πρόκειται 

να προγραμματιστεί. Ακόμα, το καλώδιο πρέπει πρώτα να α-

πομακρύνεται από τη μονάδα Dupline πριν αποσυνδεθεί από 

την συσκευή GAP 1605. Χωρίς την λήψη αυτών των προφυ-

λάξεων μπορεί να καταστραφούν τα ολοκληρωμένα κυκλώμα-

τα (ASIC) στο εσωτερικό της μονάδας Dupline λόγω των ηλεκ-

τροστατικών φορτίων. 
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1.3 Συνοψίζοντας για το Dupline 

 
• Μετάδοση σε μεγάλες αποστάσεις  

• Εύκολο στη χρήση 

• Αποκεντρωμένες Είσοδοι – Έξοδοι  

• Ανοσία στο θόρυβο 

• Ελεύθερη τοπολογία καλωδιώσεων  

• Οικονομικό από πλευράς καλωδιώσεων  

 

 
 

 

 

 

Point to Point (σημείο 
προς σημείο) 
Ο “κλασικός” τρόπος 
επικοινωνίας. Ένας 
αγωγός για κάθε σήμα, 
όπου μία είσοδος ενερ-
γοποιεί μία έξοδο (η εί-
σοδος Ι1 την έξοδο Ο1, 
η Ι2 την Ο2 κ.ο.κ)  
 

2wire (2σύρματη) επικοινωνία 
Ο “σύγχρονος” τρόπος επικοινωνίας. 
Ένα συνεστραμμένο ζεύγος αγωγών για 
όλα τα σήματα. Βασικές διαφορές: μία εί-
σοδος μπορεί να ενεργοποιεί περισσότερες 
από μία εξόδους ακόμα και σε διαφορετι-
κούς χώρους. Επίσης δεν υπάρχει πτώση 
τάσης επιτρέποντας έτσι την μετάδοση σε 
πολύ μεγάλες αποστάσεις. Η χρήση της 
2σύρματης επικοινωνίας μας εξασφαλίζει 
μεγαλύτερη οικονομία υλικού. 
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Σχήμα  1.32  Η επικοινωνία μεταξύ συσκευών στο παρελθόν και σήμερα. 

 

 

 

• Δεν απαιτούνται ειδικά καλώδια (βλ. σχήμα 1.33.) 

• Ύπαρξη συσκευών που δεν απαιτούν εξωτερική τροφο- 

δοσία 

 

 
 

 

 

• Απλό συνεστραμμένο ζεύγος αγωγών για όλα τα σήματα 

• Δεν απαιτείται ειδική θωράκιση 

Dupline +   Πόλος σήματος (κόκκινο) 
Dupline -    Πόλος δυναμικού μηδέν (μαύρο) 
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• Συνίστανται διατομές: 

α)  Για μεγάλες αποστάσεις: 1.5mm2 

β)  Μεσαίες αποστάσεις: 0.8 - 1.0 mm2 

γ)  Μικρή απόσταση: 0.35 mm2 

 
 

Σχήμα  1.33  Απλό συνεστραμμένο ζεύγος αγωγών για την μετάδοση όλων 

των σημάτων. 

 

• Προσαρμόζεται με άλλα συστήματα (βλ.σχήμα 1.34) 

• Ευέλικτο και ανθεκτικό              
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Σχήμα  1.34  Ένα σύστημα με το οποίο προσαρμόζεται εύκολα το Dupline, 

είναι το PLC. Μέσω της θύρας RS232 και χρησιμοποιώντας το 

πρωτόκολλο του PLC φέρνουμε σε επικοινωνία τα δυο συσ-

τήματα. Με την προσαρμογή των 2 αυτών συστημάτων θα 

ασχοληθούμε στο 3ο κεφάλαιο. 

 

• Plug & Play κωδικοποίηση και έλεγχος – Δεν απαιτείται  

          Η/Υ (βλ. σχήμα 1.35) 
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Σχήμα  1.35  Plug & Play κωδικοποίηση και έλεγχος μέσω της συσκευής 

GAP 1605, εύκολα και γρήγορα χωρίς  την χρήση Η/Υ. 

• Τηλεχειρισμός μέσω κινητών τηλεφώνων και Internet 

(βλ. Σχήμα1.36) 
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Σχήμα  1.36  Μεγάλο πλεονέκτημα του Dupline είναι ότι μπορούμε να το 

ελέγξουμε  και να το χειριστούμε μέσω internet ή ενός κινητού, 

στέλνοντας απλά sms ή επικοινωνώντας με την κεντρική μο-

νάδα που είναι συνδεδεμένη, μέσω του internet. Mε αυτόν τον 

τρόπο καταφέρνουμε να έχουμε υπό τον έλεγχο μας διάφορα 

μέρη ή συσκευές του σπιτιού μας ή της επιχείρησης μας ενώ 

βρισκόμαστε μακριά απ’ αυτό... 
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ΚΕΦΑΛΑΙΟ 2ο 
 

 

Ο ΠΡΟΓΡΑΜΜΑΤΙΣΜΟΣ ΤΟΥ DUPLINE 

 
 

 
2.1  Γενική περιγραφή του λογισμικού για τον προγραμματισμό 

του  Dupline 

Το λογισμικό  G3800x1xx Tool σχεδιάστηκε για τον 

προγραμματισμό των Κεντρικών Μονάδων G3800x015, 

G3800x016 και G3800x036 (οι οποίες ονομάζονται συνήθως 

και Γεννήτριες Διευθύνσεων). Όλες οι λειτουργίες της Κεντρι-

κής Μονάδας αναπαρίστανται με γραφικά σύμβολα ενώ όλες 

οι παράμετροι των διαφόρων λειτουργιών αλλά και τα σχόλια, 

εισάγονται πρώτα στον Η/Υ και στη συνέχεια μεταφέρονται 

στην Κεντρική μονάδα μέσω της θύρας RS-232. Κατά αντίστο-

ιχο τρόπο, δεδομένα από την κεντρική μονάδα μπορούν να 

μεταφερθούν στον Η/Υ και να τροποποιηθούν ή να συμπλη-

ρωθούν. 

Όταν εκτελέσουμε το πρόγραμμα ανοίγουν 2 παράθυρα 

όπως φαίνεται στο επόμενο σχήμα (2.1). Στο αριστερό παρά-

θυρο (κεντρικό) φαίνονται οι 128 διαθέσιμες διευθύνσεις και τα 

menu. Στα δεξιά βρίσκεται το παράθυρο ιδιοτήτων όπου εμφα-
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νίζονται για κάθε λειτουργία ξεχωριστά οι αντίστοιχες παρά-

μετροι.  

 

Σχήμα 2.1  Περιβάλλον του λογισμικού για το Dupline. 
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Στο επόμενο σχήμα φαίνεται το menu File. 

 

Σχήμα 2.2  Περιεχόμενα του menu  "File". 

 

Το menu File περιέχει όλες τις απαραίτητες επιλογές για τη 

διαχείριση νέων ή παλιών προγραμμάτων. Απ’ αυτές οι πιο 

σημαντικές, τις οποίες θα χρησιμοποιήσουμε κυρίως, είναι το 

New κατά το οποίο γίνεται εκκίνηση νέου προγράμματος, επι-

λέγοντας το x36. Στην συνέχεια  από τις πλέον πιο σημαντικές 

επιλογές είναι  το Write to Generator κατά το οποίο γίνεται  η 
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αποστολή του προγράμματος από τον Η/Υ στη Κεντρική Μο-

νάδα και το Read from Generator κατά το οποίο γίνεται μετα-

φορά του προγράμματος που υπάρχει στην κεντρική μονάδα 

(από κάποια προηγούμενη φορά που είχε προγραμματιστεί) 

στον Η/Υ.  

Στο επόμενο σχήμα φαίνονται τα περιεχόμενα του μενού 

Edit.    

 

Σχήμα 2.3  Περιεχόμενα του menu "Edit". 

 

Αυτό περιέχει επιλογές για διάφορες ρυθμίσεις στον προγραμ-

ματισμό της Κεντρικής Μονάδας. Με αυτήν που θα ασχοληθο-

ύμε κυρίως είναι η επιλογή SMS Setup όπου μπορεί κανείς να 

κάνει τις κατάλληλες ρυθμίσεις, στην περίπτωση που χρησι-
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μοποιεί κεντρική μονάδα με ενσωματωμένο modem GSM, 

ώστε να είναι δυνατή η επικοινωνία μέσω μηνυμάτων sms από 

κινητό τηλέφωνο. Με αυτό θα ασχοληθούμε πιο αναλυτικά 

στην ενότητα 2.2.11. 

 

Πλήθος Διευθύνσεων 

       Στο λογισμικό  G3800x1xx Tool (Σχήμα 2.1) μπορούμε να 

επιλέξουμε όσες διευθύνσεις χρειαζόμαστε για την υλοποίηση 

της εφαρμογής. Ο μέγιστος αριθμός διευθύνσεων που μπορο-

ύμε να προγραμματίσουμε είναι 128 για κάθε Κεντρική Μονά-

δα (8 κανάλια επί τις 16 ομάδες A έως P, σύνολο 128). 

  

Επιλογές στον προγραμματισμό μίας διεύθυνσης 

Στο επόμενο παράθυρο φαίνονται οι επιλογές που υπάρ-

χουν για τον προγραμματισμό κάποιας διεύθυνσης. 
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Σχήμα 2.4  Κάνοντας δεξί κλικ πάνω σε ένα από τα τετραγωνάκια του πί-

νακα των διευθύνσεων εμφανίζονται οι παραπάνω επιλογές 

για το τι συσκευή/στοιχείο/λειτουργία θα είναι συνδεδεμένο 

στην συγκεκριμένη διεύθυνση. 
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2.2  Απλά παραδείγματα εφαρμογών 

 Στην συνέχεια παρουσιάζουμε κάποια παραδείγματα απ-

λών εφαρμογών καθώς και την διαδικασία με την οποία τα υ-

λοποιούμε. 

 
2.2.1  Έξοδος ελεγχόμενη από Button (διακόπτης) 

 Έστω ότι θέλουμε να πετύχουμε τη λειτουργία ενός απ-

λού διακόπτη, δηλαδή πατώντας έναν διακόπτη ανάβει μία 

λάμπα π.χ του hall. Για τον σκοπό αυτό θα χρησιμοποιήσουμε 

τις μονάδες  G8810 4401 (4-κάναλος μεταδότης) και G3430 

5545 (8-κάναλος receiver) 

 

 Παράδειγμα 

Έστω ότι ο διακόπτης είναι συνδεδεμένος σε μία επαφή 

του 4-κάναλου μεταδότη G8810 4401, έστω στην 1 (με διεύ-

θυνση Α1), και θέλουμε να ενεργοποιείται μια συγκεκριμένη 

έξοδος π.χ. η έξοδος 7 (με διεύθυνση Α1) του 8-κάναλου 

receiver G3430 5545 όπου βρίσκεται συνδεδεμένη η λάμπα. 

 Στο επόμενο σχήμα φαίνεται η διαδικασία εισαγωγής του 

διακόπτη. 

 

 

 

 



 73

 

Σχήμα 2.5 Διαδικασία για την επιλογή διακόπτη στην διεύθυνση Α1. Επί-

σης διακρίνεται κάτω δεξιά στο πεδίο description η ονομασία 

για τα φώτα του hall με λατινικούς χαρακτήρες.. 

 

 Με τον κέρσορα του ποντικιού κάνουμε δεξί κλικ πάνω 

στο τετράγωνο με την διεύθυνση Α1 (θα μπορούσαμε όμως να 

χρησιμοποιήσουμε και οποιαδήποτε άλλη διεύθυνση επιθυμο-

ύσαμε π.χ. Α2, Α3…Β1, Β2…C1, C2…κ.τ.λ.). Στο παράθυρο 

που θα εμφανιστεί επιλέγουμε το Push Button. Μέσα στο τετ-

ραγωνάκι έχει πλέον εμφανιστεί το εικονίδιο του Push Button 
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ανάλογα με την επιλογή Inverted function. Αυτό φαίνεται σε 

μεγέθυνση στο επόμενο σχήμα. 

     

Σχήμα 2.6 Τύποι διακόπτη α) κανονικά ανοικτή επαφή (Normally Open NO) 

και β) κανονικά κλειστή επαφή (Normally closed NC). 

 

 

Σημείωση:  Υπάρχει η δυνατότητα στο πεδίο Description 

(στο δεξιό παράθυρο στο σχήμα 2.5) να βάλουμε κάποια πε-

ριγραφή για την έξοδο που ενεργοποιείται π.χ fota hall. 

        Η περιγραφή αυτή δεν θα πρέπει να γίνεται με Ελληνικο-

ύς χαρακτήρες γιατί δεν αναγνωρίζονται από τη Κεντρική Μο-

νάδα. Στην περίπτωση που η περιγραφή είναι στα Ελληνικά 

και αποθηκευτεί στην Κεντρική Μονάδα, δεν θα μπορεί αργό-

τερα να διαβαστεί με την αρχική της μορφή. Στην περίπτωση 

αυτή μόλις γίνει το διάβασμα της Κεντρικής Μονάδας η περιγ-

ραφή θα έχει αλλοιωθεί και δεν θα βγαίνει κάποιο νόημα. Για 

να αποφύγουμε αυτό το πρόβλημα μπορούμε να κάνουμε την 

περιγραφή με Αγγλικούς χαρακτήρες π.χ. Fοta Kιpou, 

Kouzina, Loutro κλπ. 

 

Στην συνέχεια θα πρέπει να κατεβάσουμε το πρόγραμμα 

στην κύρια γεννήτρια, δηλαδή γράψιμο στην γεννήτρια. 
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Σχήμα 2.7 Διαδικασία για το γράψιμο του προγράμματος στην γεννήτρια. 
 

Όπως φαίνεται στο σχήμα, επιλέγοντας Write to Generator το 

πρόγραμμα αποθηκεύεται στην γεννήτρια. Με αντίστοιχο τρό-

πο μπορούμε να διαβάσουμε και κάποιο υπάρχον πρόγραμμα 

από την κύρια γεννήτρια (το οποίο είχε αποθηκευτεί στο πα-

ρελθόν) προκειμένου να κάνουμε κάποιες τροποποιήσεις που 

πιθανόν επιθυμούμε και να το ξανακατεβάσουμε. 
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Σχήμα 2.8 Διάβασμα (ανέβασμα) προγράμματος από την κύρια γεννήτρια 
 

Αφού γράψουμε το πρόγραμμα στην γεννήτρια, θα πρέ-

πει να προγραμματίσουμε τόσο στον 8-κάναλο receiver G3430 

5545 όσο και τον 4-κάναλο μεταδότη G8810 4401. Ο προγ-

ραμματισμός του 8-κάναλου receiver G3430 5545, καθώς και 

του 4-κάναλου μεταδότη G8810 4401, όπως και των άλλων 

συσκευών του Dupline, γίνεται με την συσκευή προγραμματισ-
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μού GAP1605 (βλ.Κεφ.1/παράγραφος 1.2.8). Δηλαδή, συνδέ-

ουμε τον receiver με τη συσκευή GAP 1605 μέσω του ειδικού 

καλωδίου και του ρυθμίζουμε στην έξοδο 7 που βρίσκεται 

συνδεδεμένη η λάμπα την διεύθυνση Α1 ως εξής: 

 

In/out     →  7 
Group    →  A 

Channel →  1 
 
 

 
Σχήμα 2.9  Η συσκευή GAP 1605 

 

Μετά πατάμε το πλήκτρο Prog για να γίνει ο προγραμματισ-

μός. 

Με τον ίδιο τρόπο γίνεται και ο προγραμματισμός του 4-

κάναλου μεταδότη G8810 4401. Αφού συνδέσουμε την συσκε-

υή προγραμματισμού GAP 1605 με τον του 4-κάναλο μεταδό-
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τη G8810 4401 θα ρυθμίσουμε την είσοδο 3 που βρίσκεται 

συνδεδεμένος ο διακόπτης) στην διεύθυνση Α1, δηλαδή: 

 

In/out     →  3 
Group    →  A 
Channel →  1 

 

 
2.2.2 Έξοδος ελεγχόμενη από Toggle Switch (ρελέ κασ-

τάνιας) 

Η λειτουργία του ρελέ καστάνιας (toggle switch) είναι ότι 

πατώντας ένα μπουτόν 1φορά κάποια διαδικασία ενεργοποιεί-

ται, ενώ με 2ο πάτημα αυτή απενεργοποιείται. Το μπουτόν 

μπορεί να είναι συνδεδεμένο σε κάποια από τις επαφές του 4-

κάναλου μεταδότη G88104401 όπως ακριβώς και οι διακόπ-

τες.  

Παράδειγμα 

Έστω ότι έχουμε συνδέσει ένα μπουτόν στην επαφή 2 

του G88104401 και θέλουμε να ενεργοποιεί την έξοδο 5 του 8-

κάναλου receiver G3430 5545 όπου βρίσκεται συνδεδεμένος ο 

εξαερισμός, ή μια λάμπα, κ.τ.λ.. Θα χρησιμοποιήσουμε την δι-

εύθυνση C2. 

 Στο επόμενο σχήμα φαίνεται η διαδικασία εισαγωγής 

του ρελέ καστάνιας. 



 79

 

Σχήμα 2.10 Διαδικασία για την επιλογή ρελέ καστάνιας στην διεύθυνση C2. 

 

Με τον κέρσορα του ποντικιού κάνουμε δεξί κλικ πάνω 

στο τετράγωνο με την διεύθυνση C2. Στο παράθυρο που θα 

εμφανιστεί επιλέγουμε το Toggle Switch. Μέσα στο τετραγω-

νάκι έχει πλέον εμφανιστεί το εικονίδιο του Toggle Switch. 

Αυτό φαίνεται σε μεγέθυνση στο επόμενο σχήμα. 

 
Σχήμα 2.11  Το εικονίδιο του Toggle Switch. 
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Στην συνέχεια θα πρέπει να κατεβάσουμε το πρόγραμμα 

στην κύρια γεννήτρια (γράψιμο στην γεννήτρια). Μετά, θα 

πρέπει να προγραμματίσουμε τόσο τον 8-κάναλο receiver 

G3430 5545 όσο και τον 4-κάναλο μεταδότη G8810 4401 με 

την συσκευή προγραμματισμού GAP1605. Δηλαδή, ρυθμίζου-

με στην έξοδο 5 την διεύθυνση C2 ως εξής: 

 

In/out     →  5 
Group    →  C 
Channel →  2 

 

Μετά πατάμε το πλήκτρο Prog για να γίνει ο προγραμματισ-

μός. 

Με τον ίδιο τρόπο γίνεται και ο προγραμματισμός του 4-

κάναλου μεταδότη G8810 4401. Αφού συνδέσουμε την συσκε-

υή προγραμματισμού GAP 1605 με τον 4-κάναλο μεταδότη 

G8810 4401 θα ρυθμίσουμε την είσοδο 2 στην διεύθυνση C2, 

δηλαδή: 

  In/out   →  2 

 Group  →  C 
Channel →  2 
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2.2.3 Έξοδος ελεγχόμενη από αισθητήρα φωτός 

Έστω ότι θέλουμε να ελέγξουμε το φωτισμό σε ένα χώρο 

π.χ. φώτα κήπου ή ενός δωματίου, κ.τ.λ., δηλαδή κάποια στιγ-

μή μετά την αυγή τα φώτα να σβήνουν και το βράδυ (από την 

δύση του ηλίου και μετά) να ανάβουν. 

 Για την πραγματοποίηση αυτής της λειτουργίας μπορού-

με πάλι να χρησιμοποιήσουμε τον 8-κάναλο receiver G3430 

5545 όπου θα έχουν συνδεθεί τα φώτα (έστω στην έξοδο 6) 

και τον αισθητήρα φωτός που διαθέτει το σύστημα Dupline, 

G4311120 LUX. Θα χρησιμοποιήσουμε την διεύθυνση Ε6. 

Η διαδικασία φαίνεται στα επόμενα 2 σχήματα (σχήμα 

2.12 και  2.13). Δηλαδή με τον κέρσορα του ποντικιού κάνουμε 

δεξί κλικ πάνω στο τετράγωνο με την διεύθυνση E6. Στο πα-

ράθυρο που θα εμφανιστεί επιλέγουμε το Analog Sensor. Αυ-

τό μας εμφανίζει το παράθυρο στην δεξιά πλευρά όπου φαί-

νονται τα διάφορα είδη αισθητήρων. 
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Σχήμα 2.12  Διαδικασία για την επιλογή του αισθητήρα φωτός στην διεύ-

θυνση E6(1ο Βήμα).  

 

 Στην συνέχεια επιλέγουμε το Light Sensor και θέτουμε 

τιμές στα όρια On<Limit και Off>Limit. Στο όριο On<Limit 

βάζουμε την τιμή της φωτεινότητας κάτω από την οποία επι-

θυμούμε να ανάβουν τα φώτα, ενώ στο όριο Off>Limit βάζου-

με την τιμή της φωτεινότητας πάνω από την οποία επιθυμούμε 
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να σβήνουν. Η τιμά στα δύο αυτά όρια μπορεί να είναι διαφο-

ρετική και εξαρτάται από το είδος του χώρου που φωτίζουμε, 

δηλαδή εξωτερικός χώρος ή εσωτερικός, ποιο δωμάτιο, κ.τ.λ.. 

Στο κάτω μέρος του δεξιού παραθύρου υπάρχει το Scaled 
Analink value (σχήμα 2.13) το οποίο μας δείχνει την τιμή της 

φωτεινότητας του χώρου που βρίσκεται ο αισθητήρας εκείνη 

την χρονική στιγμή  (η φωτεινότητα μετριέται σε LUX). 

 

Σχήμα 2.13  Διαδικασία για την επιλογή του αισθητήρα φωτός στην διεύ-

θυνση E6(2ο Βήμα) και τις ρυθμίσεις που χρειάζονται. 

.  
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 Παρατηρούμε επίσης ότι έχει πλέον εμφανιστεί το εικονί-

διο του Light Sensor  μέσα στο τετραγωνάκι Ε6. Αυτό φαίνεται 

σε μεγέθυνση στο επόμενο σχήμα. 

 

Σχήμα 2.14  Το εικονίδιο του Light Sensor 

 

Στην συνέχεια θα πρέπει να κατεβάσουμε το πρόγραμμα 

στην κύρια γεννήτρια. Αφού γράψουμε το πρόγραμμα στην 

γεννήτρια, θα πρέπει να προγραμματίσουμε τόσο τον 8-

κάναλο receiver G3430 5545 όσο και τον αισθητήρα φωτός 

G4311120 LUX με την συσκευή προγραμματισμού GAP1605. 

Δηλαδή, ρυθμίζουμε στην έξοδο 6 του 8-κάναλου receiver 

G3430 5545 την διεύθυνση Ε6 ως εξής: 

 

In/out     →  6 

Group    →  Ε 
Channel →  6 

 

Μετά πατάμε το πλήκτρο Prog για να γίνει ο προγραμματισ-

μός. 

Με τον ίδιο τρόπο γίνεται και ο προγραμματισμός του α-

ισθητήρα φωτός. Αφού συνδέσουμε την συσκευή προγραμμα-

τισμού GAP 1605 με τον αισθητήρα φωτός θα ρυθμίσουμε την 
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είσοδο 1 (ο αισθητήρας αυτός έχει μόνο μια είσοδο) στην διεύ-

θυνση Ε6, δηλαδή: 

 

 In/out      →  1 
 Group     →  Ε 
 Channel  →  6 

 

2.2.4  Έξοδος ελεγχόμενη από αισθητήρα θερμοκρασίας 

Έστω ότι θέλουμε να ενεργοποιούμε κάποια συσκευή 

θέρμανσης/ψύξης π.χ. το καλοριφέρ ή το κλιματιστικό για να 

ελέγξουμε την θερμοκρασία  σε ένα χώρο π.χ. ενός δωματίου, 

κ.τ.λ. Για την πραγματοποίηση αυτής της λειτουργίας μπορού-

με πάλι να χρησιμοποιήσουμε τον 8-κάναλο receiver G3430 

5545 (σε κάποια από τις εξόδους του οποίου θα έχει συνδεθεί 

η συσκευή θέρμανσης/ψύξης) και τον αισθητήρα θερμοκρασί-

ας G8911 1010 (Thermometer) που διαθέτει το σύστημα 

Dupline.  
 
Παράδειγμα 

Έστω ότι θέλουμε να ελέγχουμε την λειτουργία του καλο-

ριφέρ σε ένα δωμάτιο.. Έστω ότι η συσκευή ελέγχου της θερ-

μοκρασίας είναι συνδεδεμένη στην έξοδο 5 του 8-κάναλου 

receiver G3430 5545. Θα χρησιμοποιήσουμε την διεύθυνση 

E6. 
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 Η διαδικασία φαίνεται στα επόμενα δύο σχήματα (σχήμα 

2.12 και 2.13).  

 

Σχήμα 2.15  Διαδικασία για την επιλογή του αισθητήρα θερμοκρασίας στην 

διεύθυνση E6. 

 

 Δηλαδή με τον κέρσορα του ποντικιού κάνουμε δεξί κλικ 

πάνω στο τετράγωνο με την διεύθυνση E6. Στον παράθυρο 

που θα εμφανιστεί επιλέγουμε το Analog Sensor και εμφανί-
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ζεται το παράθυρο στην δεξιά πλευρά όπου φαίνονται τα διά-

φορα είδη αισθητήρων. 

 Στην συνέχεια επιλέγουμε το Temperature Sensor και 

θέτουμε τιμές στα όρια On<Limit και Off>Limit. Στο όριο 

On<Limit βάζουμε την τιμή της θερμοκρασίας κάτω από την 

οποία επιθυμούμε να ενεργοποιείται η συσκευή θέρμαν-

σης/ψύξης, ενώ στο όριο Off>Limit βάζουμε την τιμή της θερ-

μοκρασίας πάνω από την οποία επιθυμούμε να απενεργοποι-

είται. Η τιμή στα 2 αυτά όρια μπορεί να είναι διαφορετική και 

ρυθμίζονται ανάλογα με το είδος του χώρου π.χ. δωμάτιο σπι-

τιού, ψυγείο, κ.τ.λ. 

Στο συγκεκριμένο παράδειγμα που έχουμε τον έλεγχο λειτουρ-

γίας του καλοριφέρ η επιλογή των ορίων μπορεί να γίνει ως 

εξής: 

 Αυτό που συνήθως αναφέρεται είναι ότι η ιδανική θερ-

μοκρασία δωματίου είναι από 18oC έως 22 oC, το οποίο μπο-

ρεί να επιτευχθεί με την βοήθεια του θερμοστάτη του καλορι-

φέρ τον οποίο τον έχουμε ρυθμίσει έστω στους 20 oC. Η λει-

τουργία όμως του καλοριφέρ μπορεί να  ελέγχεται από το 

Dupline. Δηλαδή, εάν επιλέξουμε το Invert Limits  και θέσου-

με π.χ.  στο On<Limit το 17oC τότε το καλοριφέρ θα μπαίνει 

σε λειτουργία όταν η θερμοκρασία πέσει κάτω από αυτήν την 

τιμή. Στο Off>Limit μπορούμε να θέσουμε το 24oC για να α-

πενεργοποιείται το καλοριφέρ όταν η θερμοκρασία ανέβει πά-

νω από αυτήν την τιμή.  Τα όρια 17 oC και  24oC επιλέχθηκαν 

κάπως αυθαίρετα αλλά έχουν την λογική αφενός να υπάρχει 
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ένα περιθώριο ασφαλείας για να μην ανοιγοκλείνει το καλορι-

φέρ συνέχεια  εξαιτίας μικρών διακυμάνσεων της θερμοκρασί-

ας, αφετέρου να τίθεται σε λειτουργία μόνον όταν υπάρχει 

πραγματική ανάγκη. Αν και αυτό είναι υποκειμενικό, συνήθως 

θεωρούμε ότι όταν η θερμοκρασία είναι κάτω από 17 oC κάνει 

κρύο και χρειαζόμαστε θέρμανση ενώ όταν είναι πάνω από  

24oC ότι κάνει ζέστη και δεν χρειάζεται να λειτουργεί.  

 Στο κάτω μέρος του  δεξιού παραθύρου διακρίνεται το 

Scaled Analink value το οποίο δείχνει την θερμοκρασία του 

χώρου που βρίσκεται ο αισθητήρας. 

 
 



 89

 

Σχήμα 2.16  Διαδικασία για την επιλογή του αισθητήρα θερμοκρασίας στην 

διεύθυνση Ε6 και τις ρυθμίσεις που χρειάζονται. 

     

Μέσα στο τετραγωνάκι έχει πλέον εμφανιστεί το εικονίδιο του 

Temperature Sensor. Αυτό φαίνεται σε μεγέθυνση στο επό-

μενο σχήμα. 
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Σχήμα 2.17  Το εικονίδιο του Temperature Sensor 

 

Στην συνέχεια θα πρέπει να κατεβάσουμε το πρόγραμ-

μα στην κύρια γεννήτρια. Αφού προγραμματίσουμε τόσο τον 8-

κάναλο receiver G3430 5545 όσο και τον αισθητήρα θερμοκ-

ρασίας G 8911 1010. Δηλαδή, ρυθμίζουμε στην έξοδο 5 του 8-

κάναλου receiver G3430 5545 την διεύθυνση Ε6 ως εξής: 

 

In/out     →  5 

Group    →  Ε 
Channel →  6 

 

Μετά πατάμε το πλήκτρο Prog για να γίνει ο προγραμ-

ματισμός. Με τον ίδιο τρόπο γίνεται και ο προγραμματισμός 

του αισθητήρα θερμοκρασίας. Αφού συνδέσουμε την συσκευή 

προγραμματισμού GAP 1605 με τον αισθητήρα θερμοκρασίας 

θα ρυθμίσουμε την είσοδο 1 (ο αισθητήρας αυτός έχει μόνο 

μια είσοδο) στην διεύθυνση Ε6 δηλαδή: 

 

 In/out     →  1 
 Group    →  Ε 

Channel →  6 
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2.2.5  Έξοδος με καθυστέρηση στην ενεργοποίηση και 
στην απενεργοποίηση  

Έστω ότι θέλουμε να επιτύχουμε χρονική καθυστέρηση 

στην ενεργοποίηση η απενεργοποίηση μιας συσκευής που 

βρίσκεται στο χώρο π.χ. ανεμηστηράκι μπάνιου ή φώτα ενός  

δωματίου, κ.τ.λ.. Δηλαδή να καθυστερούν να κλείνουν η/και να 

ανοίγουν  κατά ένα επιθυμητό χρονικό διάστημα από την χρο-

νική στιγμή του πατήματος του διακόπτη. 

 

 Παράδειγμα 

Θέλουμε ανοίγοντας τα φώτα του μπάνιου να ανάβει το 

ανεμηστηράκι και όταν τα κλείνουμε να σβήνει μετά από 5 sec. 

Για την πραγματοποίηση αυτής της λειτουργίας μπορούμε θα 

χρησιμοποιήσουμε τον 8-κάναλο receiver G3430 5545 όπου 

θα έχουν συνδεθεί τα φώτα του μπάνιου στην  έξοδο 4,  και το 

ανεμηστηράκι στην έξοδο 3. Έστω επίσης ότι ο διακόπτης  εί-

ναι συνδεδεμένος στην είσοδο 2 του 4-κάναλου μεταδότη 

G8810 4401.  

 Θα χρησιμοποιήσουμε την διεύθυνση Α1 για τα φώτα και 

την διεύθυνση J3 για το ανεμιστηράκι.  

Η διαδικασία φαίνεται στα επόμενα δύο σχήματα (σχήμα 

2.18 και 2.19). Με τον κέρσορα του ποντικιού κάνουμε δεξί 

κλικ πάνω στο τετράγωνο με την διεύθυνση J3. Στο παράθυρο 

που θα εμφανιστεί επιλέγουμε το Timer. Στην συνέχεια επιλέ-
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γουμε το On/Off Delay και θέτουμε τα χρονικά όρια ενεργοπο-

ίησης ή απενεργοποίησης της εξόδου. 
 

 

Σχήμα 2.18 Διαδικασία για την επιλογή του χρονικού καθυστέρησης στην 

διεύθυνση J3 και για τα φώτα του μπάνιου στην Α1. Επάνω δε-

ξιά διακρίνονται οι χρόνοι καθυστέρησης ενεργοποίησης και 

απενεργοποίησης. 

 

Μέσα στο τετραγωνάκι έχει πλέον εμφανιστεί το εικονίδιο του 

Timer. Αυτό φαίνεται σε μεγέθυνση στο επόμενο σχήμα. 

 
Σχήμα 2.19  Το εικονίδιο του χρονικού καθυστέρησης. 
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Mε την επιλογή Enabled by Address είναι δυνατή η ε-

νεργοποίηση του χρονικού καθυστέρησης μέσω μια άλλης διε-

ύθυνσης, π.χ Α1 δηλ. από τον ίδιο διακόπτη που ενεργοποιεί 

και τα φώτα του μπάνιου. 

Αφού γράψουμε το πρόγραμμα στην γεννήτρια, προγ-

ραμματίζουμε ως εξής τις εξόδους στον 8-κάναλο receiver 

G3430 5545 και  τις εισόδους στον 4-κάναλο μεταδότη G8810 

4401: 

Στον 8-κάναλο receiver G3430 5545, για τα φώτα του μπάνιο-

υ: 

In/out     →  4 

Group    →  Α 
Channel →  1 

 

και για το ανεμιστηράκι 

In/out     →  3   
Group    →  J   
Channel →  3   

 

Στον 4-κάναλο μεταδότη G8810 4401, για τον διακόπτη: 

 

In/out     →  2 
 Group    →  Α 

 Channel →  1 
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2.2.6  Έξοδος ελεγχόμενη από μετρικό όργανο 

Το μετρητικό όργανο μπορεί να είναι κάποιος αισθητήρας 

ο οποίος παράγει κάποια τάση/ρεύμα την οποία θέλουμε να 

μετράμε και αναλόγως με την τιμή της να ενεργοποιούμε κά-

ποια συσκευή. 

 Για τον σκοπό μπορούμε να χρησιμοποιήσουμε τις μο-

νάδες G3430 5545 (8-κάναλος receiver) για ενεργοποίηση κά-

ποιας συσκευής και την μονάδα αναλογικών εισόδων G3429 

6470 στην οποία θα συνδέσουμε τον αισθητήρα/μετρητικό όρ-

γανο που μπορεί έχει ως έξοδο είτε τάση από 0 έως 10V είτε 

ρεύμα από 0 έως 20 mA ή 4 έως 20 mA.   

 

Παράδειγμα 

Έστω ότι έχουμε έναν αισθητήρα ταχύτητας ανέμου ο 

οποίος μπορεί να μετράει ανέμους με ταχύτητες από 0 έως 

50m/sec. Έστω επίσης ότι η τάση εξόδου του είναι από 0 έως 

10V. Ας υποθέσουμε λοιπόν ότι θέλουμε να χρησιμοποιήσου-

με αυτόν τον αισθητήρα για το ανέβασμα των τεντών όταν η 

ταχύτητα του αέρα γίνει περίπου 4 με 5 Beaufort. 

Να σημειωθεί ότι η κλίμακα Beaufort είναι εμπειρική και 

δεν υπάρχει ακριβής αντιστοίχηση σε m/sec. Π.χ. 5 Beaufort 

αντιστοιχεί σε ταχύτητες από 8 έως 11 m/sec και σε κάποιες 

περιπτώσεις μπορεί να θεωρηθεί δυνατός αέρας. Μία καλή τι-

μή θα ήταν να θέσουμε ως οριακή ταχύτητα τα 8m/sec που 



 95

βρίσκεται στην αρχή των 5 Beaufort. Θα χρησιμοποιήσουμε 

την διεύθυνση Ι2. 

 

Η διαδικασία φαίνεται στα επόμενα δύο σχήματα (σχήμα 

20 και 2.21). Με τον κέρσορα του ποντικιού κάνουμε δεξί κλικ 

πάνω στο τετράγωνο με την διεύθυνση I2. Στο παράθυρο που 

θα εμφανιστεί επιλέγουμε το Analog Sensor.  

 

 

Σχήμα 2.20  Διαδικασία για την επιλογή του μετρητικού οργάνου στην διε-

ύθυνση I2.  
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Στην συνέχεια επιλέγουμε το Measuring Device και θέτο-

υμε τα όρια μέτρησης On<Limit και Off>Limit. Στο όριο 

On<Limit βάζουμε την τιμή της τάσης/ρεύματος (κανονικοπο-

ιημένη από 0 έως 255) κάτω από την οποία επιθυμούμε να ε-

νεργοποιείται η έξοδος, ενώ στο όριο Off>Limit βάζουμε την 

τιμή της τάσης/ρεύματος  πάνω από την οποία επιθυμούμε 

να απενεργοποιείται. Η τιμή στα δύο αυτά όρια μπορεί να είναι 

διαφορετική για να αποφύγουμε συνεχείς εναλλαγές της κα-

τάστασης εξαιτίας τυχαίων διακυμάνσεων που μπορεί να έχει 

το μετρούμενο μέγεθος όταν η τιμή του βρίσκεται κοντά στην 

όριο που είναι για την αλλαγή της κατάστασης. 

 Με την επιλογή Invert Limits μπορούμε να αναστρέψο-

υμε την λειτουργία των ορίων. 

 Το δεδομένο είναι ότι το ανεμόμετρο που έχουμε παράγει 

τάση 0 έως 10v για ταχύτητες από 0 έως 50m/sec. Η μονάδα 

αναλογικών εισόδων μπορεί να ρυθμιστεί να δέχεται τάσεις 

από 0 έως 10v. Για να βάλουμε λοιπόν τις τιμές των ορίων θα 

κάνουμε την απλή μέθοδο των τριών: Αφού τα 10v αντιστοιχο-

ύν σε 50 m/sec τα 8 m/sec (που έχουμε θέσει από την εκφώ-

νηση του παραδείγματος ως ανώτατο όριο ταχύτητας του αέ-

ρα) σε πόσα volt αντιστοιχούν;   

10 x 8 / 50 = 1.6v 

Σαν κατώτερο όριο για να αποφύγουμε συνεχείς εναλλαγές της 

κατάστασης εξαιτίας τυχαίων διακυμάνσεων θα πάρουμε τα 5 

m/sec τα οποία αντιστοιχούν σε: 

10 χ 5 / 50 = 1v. 
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Επομένως   

 

Σχήμα 2.21 Διαδικασία για την εισαγωγή του μετρητικού οργάνου στην                  

διεύθυνση Ι2 και τις ρυθμίσεις που χρειάζονται. 

 

Μέσα στο τετραγωνάκι Ι2 έχει πλέον εμφανιστεί το εικονίδιο 

του Measuring Device. Αυτό φαίνεται σε μεγέθυνση στο επό-

μενο σχήμα. 
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Σχήμα 2.22  Το εικονίδιο του Measuring Device. 

 

Αφού γράψουμε το πρόγραμμα στην γεννήτρια, θα πρέ-

πει να προγραμματίσουμε μονάδα αναλογικών εισόδων G 

3429 6470. Ο προγραμματισμός του Analog transmitter G 

3429 6470, γίνεται επάνω στην ίδια την συσκευή, προγραμμα-

τίζοντας τους περιστροφικούς διακόπτες που βρίσκονται στο 

μπροστινό μέρος του, (σχήμα 2.23) στις εξής θέσεις: 

 

A - P →  Ι 

 0 - F  → 2 

 

 
Σχήμα 2.23  Οι περιστροφικοί διακόπτες της μονάδας αναλογικών εισόδων 

G 3429 6470 για την ρύθμιση των διευθύνσεων. 
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Σημείωση 

Στην είσοδο 1, δηλαδή στις εξόδους 3(+) και 4(-) της μο-

νάδας αναλογικών εισόδων G 3429 6470 συνδέεται  ο αισθη-

τήρας/το μετρητικό όργανο. Ο έλεγχος για τον σωστό προγ-

ραμματισμό και την σωστή λειτουργία μπορεί να γίνει απλά με 

την χρήση μίας πηγής τάσης ή μίας μπαταρίας.   

 
 

2.2.7  Ρολά (Rollerblind Up/Down) 

Αυτή η λειτουργία είναι χρήσιμη για την περίπτωση που 

θέλουμε να ελέγξουμε την κίνηση ενός μοτέρ και προς τις 2 

κατευθύνσεις (δεξιά/αριστερά). Αυτή η ανάγκη εμφανίζεται σε 

περιπτώσεις όπως τα ρολά, οι τέντες, η γκαραζόπορτα, κ.τ.λ. 

δηλαδή με το πάτημα ενός μπουτόν να έχουμε δεξιόστροφη 

κίνηση του μοτέρ (ΕΠΑΝΩ) ενώ με πάτημα ενός 2ου μπουτόν 

να γίνεται αντιστροφή της κίνησης, αριστερόστροφα (ΚΑΤΩ). 

Αυτές οι λειτουργίες μπορούν να γίνουν με την χρήση του 4-

κάναλου receiver G 3430 4249 

Παράδειγμα 

  Έστω ότι θέλουμε να ανεβάζουμε και να κατεβάζουμε τα 

ρολλά των παραθύρων με την χρήση δύο μπουτόν. Έστω ότι 

η έξοδος 1 του 4-κάναλου receiver G 3430 4249 θα ενεργο-

ποιεί την κίνηση "ΕΠΑΝΩ" και η έξοδος 2 την κίνηση "ΚΑΤΩ". 

Έστω ακόμα ότι θέλουμε η διάρκεια κίνησης του μοτέρ να είναι 
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10sec και η αλλαγή της φοράς περιστροφής του μοτέρ να γίνε-

ται με καθυστέρηση 1sec.  

 

Η διαδικασία φαίνεται επόμενο σχήμα.  

 

Σχήμα 2.24  Διαδικασία για την κίνηση "ΕΠΑΝΩ-ΚΑΤΩ" των ρολών στην  

διεύθυνση F3-F4. Επάνω δεξιά διακρίνονται οι παράμετροι 

όπως, ο χρόνος κίνησης, η προτεραιότητα της κίνησης και η 

καθυστέρηση αναστροφής της κίνησης.  
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Με τον κέρσορα του ποντικιού κάνουμε δεξί κλικ πάνω στο 

τετράγωνο με την διεύθυνση F3. Στο παράθυρο που θα εμφα-

νιστεί επιλέγουμε το Rollerblind Up/Down. Στην συνέχεια επι-

λέγουμε από το παράθυρο που βρίσκεται δεξιά, στην επιλογή 

Priority το Up. Ο χρόνος της κίνησης του μοτέρ μπορεί να κα-

θοριστεί από την επιλογή Running Time σε sec, όπου θέτουμε 

10sec. Στο Reverse Delay θέτουμε το χρονικό όριο αναστρο-

φής της κίνησης 1000ms. 
 
Σημείωση 

 Για την κίνηση "ΕΠΑΝΩ" και "ΚΑΤΩ" των ρολών θα πρέ-

πει η τοποθέτηση του εικονιδίου των ρολών στον πίνακα  των 

διευθύνσεων του Dupline να είναι όπως στο επόμενο σχήμα: 

 

Σχήμα 2.25  Η κίνηση "ΕΠΑΝΩ" των ρολών θα πρέπει να βρίσκεται σε διε-

ύθυνση που είναι μονός αριθμός ενώ η "ΚΑΤΩ" σε ζυγό α-

ριθμό. 
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Μέσα στο τετραγωνάκι έχει πλέον εμφανιστεί το εικονίδιο του 

Rollerblind Up/Down. Αυτό φαίνεται σε μεγέθυνση στο επό-

μενο σχήμα. 

 

Σχήμα 2.26  Το εικονίδιο του Rollerblind Up/Down 

 

Αφού γράψουμε το πρόγραμμα στην γεννήτρια, θα πρέ-

πει να προγραμματίσουμε τόσο τον 4-κάναλο receiver G 3430 

4249 όσο και τον 4-κάναλο μεταδότη G8810 4401. Ο προγ-

ραμματισμός του 4-κάναλου receiver G 3430 4249, καθώς και 

του 4-κάναλου μεταδότη G8810 4401, γίνεται  όπως και στις 

προηγούμενες περιπτώσεις, δηλαδή με την συσκευή προγ-

ραμματισμού GAP1605 (βλ.Κεφ.1/παράγρ.1.2.8)  προγραμμα-

τίζοντας τις διάφορες εισόδους/εξόδους ξεχωριστά. 

  

In/out     →   1 In/out     →   2 
Group    →   F Group    →   F 

Channel →   3 Channel →   4 

 

Δηλαδή την έξοδο 1 που βρίσκεται το UP ↑ το προγραμματίζο-

υμε στην διεύθυνση F3, ενώ την έξοδο 2 που βρίσκεται το 

DOWN ↓ στην διεύθυνση F4. Μετά πατάμε το πλήκτρο Prog 

για να γίνει ο προγραμματισμός. Με τον ίδιο τρόπο γίνεται και 
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ο προγραμματισμός του 4-κάναλου μεταδότη G8810 4401 υ-

ποθέτοντας ότι στην είσοδο 1 βρίσκεται το μπουτόν για την κί-

νηση ΕΠΑΝΩ και στην είσοδο 2 το μπουτόν για την κίνηση 

ΚΑΤΩ: 

In/out     →  1 In/out     →  2 

Group    →  F Group    →  F 

Channel →  3 Channel →  4 

 

 

2.2.8 Κίνηση των τεντών σε συνδυασμό με τα καιρικά 
φαινόμενα 

 

Έστω ότι θέλουμε στην κίνηση των τεντών λαμβάνονται 

υπόψη τα καιρικά φαινόμενα όπως ο άνεμος και η βροχή. Αυ-

τό θα το πετύχουμε με την χρήση των κατάλληλων αισθητή-

ρων όπως π.χ. του Wind Sensor, τον οποίο διαθέτει το σύσ-

τημα Dupline για τον άνεμο, ή/και ενός αισθητήρα βροχής.   

 
Παράδειγμα 

Έστω ότι θέλουμε να χρησιμοποιήσουμε τον αισθητήρα 

Wind Sensor για το ανέβασμα των τεντών όταν η ταχύτητα του 

αέρα γίνεται μεγαλύτερη από 8m/sec (περίπου 4 με 5 

Beaufort). 
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Η διαδικασία φαίνεται στο επόμενο σχήμα. Με τον κέρσο-

ρα του ποντικιού κάνουμε δεξί κλικ πάνω στο τετράγωνο με 

την διεύθυνση C1 και επιλέγουμε το Analog Sensor. Στην συ-

νέχεια, από το παράθυρο που βρίσκεται δεξιά, επιλέγουμε το 

την επιλογή Wind Sensor και θέτουμε τα όρια ανοχής του α-

νέμου. Τέλος στην διεύθυνση C3-C4 θα εισάγουμε το 

Rollerblind Up/Down για τον έλεγχο των τεντών, 

 

Σχήμα 2.27  Διαδικασία για την επιλογή του αισθητήρα ανέμου στην διεύ-

θυνση C1. Όπως θα δούμε παρακάτω λόγο του ότι χρησιμο-

ποιούμε και την επιλογή Rollerblind Up/Down και δίνουμε 



 105

προτεραιότητα στο up, θέτουμε ίδια τιμή στα όρια διότι και να 

πέσει η τιμή κάτω από το όριο τα ρολλά δεν θα κατέβουν εάν 

δεν πατίσουμε το μπουτόν για να κατέβουν.   
 

 

 

Σχήμα 2.28  Διαδικασία για την επιλογή Rollerblind Up/Down για τον έ-

λεγχο των τεντών στην διεύθυνση C3-C4. Η επιλογή προτερα-

ιότητας up στην ουσία «μπλοκάρει» το όριο on>limit και δεν 

αφήνει τα ρολλά να κατέβουν αν δεν πατίσουμε το μπουτόν. 
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 Μέσα στα τετραγωνάκια έχουν πλέον εμφανιστεί τα ει-

κονίδια, του αισθητήρα ανέμου Wind Sensor και του 

Rollerblind Up/Down όπως και στην περίπτωση με τα ρολλά. 

Ρυθμίζουμε τις παραμέτρους, όπως βλέπουμε στο παράθυρο 

δεξιά, δίνοντας προτεραιότητα στο ανέβασμα (UP) λόγω του 

ανέμου, την διάρκεια κίνησης του μοτέρ στο Running Time και 

στην διεύθυνση ενεργοποίησης Address βάζω αυτή του αισ-

θητήρα ανέμου C1. 

 

Το εικονίδιο του Wind Sensor φαίνεται σε μεγέθυνση στο επό-

μενο σχήμα. 

                                                    

Σχήμα 2.29  Το εικονίδιο του Wind Sensor. 

 

Αφού κάνουμε όλες αυτές τις ρυθμίσεις στην συνέχεια κα-

τεβάζουμε το πρόγραμμα στην γεννήτρια. Όταν λοιπόν η ταχύ-

τητα του ανέμου ξεπεράσει το όριο που της έχουμε θέσει τότε 

οι τέντες θα σηκωθούν ότι και να γίνει ακόμα και αν εμείς πα-

τάμε το μπουτόν για να κατέβουν. Το σύστημα δεν τις αφήνει 

να κατέβουν. 

Ίδια θα είναι και η διαδικασία για την εισαγωγή ενός αισ-

θητήρα βροχής. Όμως επειδή στο πρόγραμμα δεν υπάρχει α-

ισθητήρας βροχής θα χρησιμοποιήσουμε την επιλογή του 
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Measuring Device μέσω του οποίου θα συνδεθεί ο αισθητή-

ρας βροχής σε κάποια από τις εισόδους της μονάδας αναλογι-

κών εισόδων G3429 6470 με την προϋπόθεση βέβαια ότι το 

σήμα εξόδου του αισθητήρα ταιριάζει με τις περιοχές εισόδου 

αυτής. Η διαδικασία εισαγωγής του Measuring Device και των 

απαιτούμενων ρυθμίσεων είναι η ίδια με αυτήν της παραγρά-

φου 2.2.6.   

Με βάση την τάση εξόδου του αισθητήρα βροχής και την 

επιθυμητή τιμή βροχής (σε mm/min) μπορούμε να υπολογίσο-

υμε την τιμή που θα πρέπει να θέσουμε στα όρια On<Limit και 

Off>Limit όπως κάναμε και στην παράγραφο 2.2.6. 
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Σχήμα 2.30  Διαδικασία για την επιλογή του Measuring Device για την 

επίτευξη χρησιμοποίησης αισθητήρα βροχής. Οι αριθμοί 23 

και 45 που διακρίνονται στα όρια είναι τυχαίοι… 
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Σχήμα 2.31  Διαδικασία για την επιλογή Rollerblind Up/Down για τον έ-

λεγχο των τεντών στην διεύθυνση C3-C4.  

  

Ρυθμίζουμε τις παραμέτρους, όπως βλέπουμε στο παρά-

θυρο δεξιά, δίνοντας προτεραιότητα στο κατέβασμα (Down) 

λόγω της βροχής, την διάρκεια κίνησης του μοτέρ στο 

Running Time και στην διεύθυνση ενεργοποίησης C1. 
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Αφού κάνουμε όλες αυτές τις ρυθμίσεις στην συνέχεια κα-

τεβάζουμε το πρόγραμμα στην γεννήτρια. Όταν λοιπόν η πο-

σότητα της βροχής ξεπεράσει το όριο που της έχουμε θέσει 

τότε οι τέντες θα κατέβουν ότι και να γίνει ακόμα και αν εμείς 

πατάμε το μπουτόν για να ανέβουν. Το σύστημα δεν τις αφήνει 

να ανέβουν. 

 

 

2.2.9  Σενάρια (Master Function) 

Η λειτουργία των σεναρίων (Master Function) είναι για 

την περίπτωση που θέλουμε να ενεργοποιήσουμε ή να απε-

νεργοποιήσουμε περισσότερες εξόδους ταυτόχρονα. Υπάρχο-

υν διάφορες δυνατότητες για τον τρόπο ενεργοποίησης τους 

μεταξύ των οποίων είναι και με βάση τον χρόνο.  

Παράδειγμα 

  Έστω ότι θέλουμε να ανάβουν ταυτόχρονα τα εξωτερικά 

φώτα του σπιτιού και τα φώτα του κήπου. Θα εξετάσουμε 2 

τρόπους. Ο ένας είναι μόνο με την λειτουργία Toggle Switch, 
Ο δεύτερος τρόπος είναι μέσω του Include Realtime. Σ αυτό 

μπορούμε να ρυθμίσουμε ποιες μέρες και ώρες θέλουμε να 

ενεργοποιούνται και απενεργοποιούνται οι συγκεκριμένες έξο-

δοι. 

  

Στα επόμενα σχήματα φαίνεται το παράδειγμα της λειτουργίας 

του Master Function και με τους δυο τρόπους. Με τον κέρσο-
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ρα του ποντικιού κάνουμε δεξί κλικ πάνω στο τετράγωνο με 

την διεύθυνση C1 και επιλέγουμε το Master Function. Στο 

παράθυρο που εμφανίζεται επιλέγουμε το Toggle Switch. 

 

 

Σχήμα 2.32  H λειτουργία με το Toggle Switch.  
Στο παράδειγμα αυτό οι έξοδοι που θα ενεργοποιούνται είναι οι (Α1, Α2, 
Α6, B3, C4, G2, G3, G5). Θα απενεργοποιούνται οι (Α3, Α4, Α5, D3, E5, 
F2, F4, G1, G4) ενώ όλες οι υπόλοιπες δεν θα αλλάζουν κατάσταση.  Η C1 
δεν μπορεί να αλλάξει καθόλου κατάσταση. 
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Στον πίνακα που εμφανίζεται δεξιά επιλέγουμε "1" σε εκε-

ίνες τις διευθύνσεις όπου θέλουμε να ενεργοποιούνται οι έξο-

δοι, "0" όπου θέλουμε να απενεργοποιούνται, "x"  όπου δεν 

θέλουμε να αλλάζουν κατάσταση όπου ενώ το "-"  εμφανίζεται 

εκεί όπου δεν μπορούμε να κάνουμε κάποια ρύθμιση όπως 

π.χ. είναι η διεύθυνση C1 από την οποία θα γίνεται ο έλεγχος 

όλων των υπολοίπων.  

Στην άλλη περίπτωση τώρα που θέλουμε λειτουργία με 

βάση τον μόνο τον χρόνο επιλέγουμε μόνο το Include 

Realtime και ρυθμίζουμε  την ώρα/ώρες και τις μέρες της εβ-

δομάδας που θέλουμε να γίνεται η ενεργοποίηση των διαφό-

ρων εξόδων.  

. 
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Σχήμα 2.33  H λειτουργία με το Include Realtime. Εδώ φαίνονται καθαρά 

οι ώρες και οι μέρες που θα ανάβουν και θα σβήνουν τα φώτα. 
 

Στην συνέχεια κατεβάζουμε το πρόγραμμα στην γεννήτρια. 
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2.2.10 Έξοδος ελεγχόμενη από λογική πράξη πολλών    
εισόδων (MultiGate) 

Μια επιπλέον δυνατότητα που έχει το σύστημα Dupline 

είναι η ενεργοποίηση κάποιας εξόδου να είναι αποτέλεσμα μί-

ας λογικής πράξης σε κάποιες εισόδους. Οι διαθέσιμες λογικές 

πράξεις είναι η AND, η OR και η ισότητα. 

 Παράδειγμα 

 Έστω ότι επιθυμούμε κάποια βράδια να ανάβουν τα εξω-

τερικά φώτα. Δηλαδή ο έλεγχος να γίνεται αφενός από ένα δι-

ακόπτη και αφετέρου από έναν αισθητήρα φωτός. Δηλαδή ό-

ταν δώσουμε εντολή να ανάψουν τα φώτα πατώντας τον δια-

κόπτη, αυτό να συμβεί μόνο εάν έχει βραδιάσει. 

  

Αυτή είναι η περίπτωση της ενεργοποίησης μιας εξόδου 

από λογικό AND 2 εισόδων, δηλ. η έξοδος να ενεργοποιείται 

όταν είναι ενεργοποιημένες και οι 2 είσοδοι. Προς διευκόλυνση 

της μελέτης μπορούμε να εξετάσουμε μία ακόμα πιο απλή πε-

ρίπτωση, αυτής όπου απλά έχουμε 2 διακόπτες στις διευθύν-

σεις E1 και F1 (σε αυτήν την είσοδο θα μπορούσε να βρίσκεται 

ο αισθητήρας φωτός προγραμματισμένος όπως στην παράγ-

ραφο 2.2.3) και στην έξοδο E4 μια λάμπα. Η λάμπα θα ανάψει 

μόνο όταν είναι πατημένοι και οι 2 διακόπτες. 

 Στο επόμενο σχήμα φαίνεται η διαδικασία εισαγωγής του 

MultiGate καθώς και η λειτουργία του.  
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Σχήμα 2.34 Διαδικασία εισαγωγής λογικού AND των 2 διευθύνσεων Ε1 και 

F1 

 

 Με τον κέρσορα του ποντικιού κάνουμε δεξί κλικ πάνω 

στο τετράγωνο με την διεύθυνση E4 (ή σε οποιαδήποτε άλλη 

διεύθυνση θέλουμε) και επιλέγουμε το MultiGate. Στο παρά-

θυρο που ανοίγει δεξιά επιλέγουμε την λογική πράξη την οπο-

ία επιθυμούμε. Στην συγκεκριμένη περίπτωση στο Function 

επιλέγουμε το And all 1’s. Στην συνέχεια επιλέγουμε τις διευ-
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θύνσεις των εισόδων που θέλουμε κάνοντας αριστερό κλίκ 

πάνω τους ώστε να γίνουν 1. Στην συνέχεια κατεβάζουμε το 

πρόγραμμα στην γεννήτρια. 

 Μετά θα πρέπει να προγραμματίσουμε και τις μονάδες  

G8810 4401 (4-κάναλος μεταδότης) και G3430 5545 (8-

κάναλος receiver) αντίστοιχα με τον τρόπο που έχουμε αναφέ-

ρει σε προηγούμενες παραγράφους. 

Σημείωση 

Οι είσοδοι μπορεί να είναι και αισθητήρες ή οτιδήποτε άλλο και 

όχι απαραίτητα μπουτόν ή διακόπτης. 

 

 

2.2.11 Ασύρματη επικοινωνία μέσω sms 

 Η ασύρματη επικοινωνία μέσω sms δίνει την δυνατότητα 

ελέγχου κάποιας συσκευής που είναι συνδεδεμένη στο δίκτυο 

Dupline από το κινητό μας στέλνοντας απλά sms. Επίσης 

μπορούμε να ενημερωθούμε για την κατάσταση/αλλαγή κα-

τάστασης σε κάποια συσκευή με την αποστολή sms στο κινητό 

μας από την κύρια γεννήτρια. 

 

Αρχικά θα πρέπει πρώτα να εισάγουμε μία κάρτα SIM 

στην κύρια γεννήτρια όπως έχει ήδη εξηγηθεί στην παράγραφο 

1.2.1.γ. Στα επόμενα σχήματα Φαίνεται η διαδικασία για την 

ρύθμιση των παραμέτρων.  
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Σχήμα 2.35 Διαδικασία για τον συγχρονισμό (Ημερομηνία-ώρα) . 

 

Αρχικά πηγαίνουμε στο κυρίως Menu → Edit → Basic Setup 

και κάνουμε τον συγχρονισμό δηλαδή ημερομηνία και ώρα. 

Πατώντας το Synchronise Time to: ξεκινάει ο συγχρονισμός.  

Η ημερομηνία και ώρα που φαίνονται σε αυτό το σημείο είναι 

αυτές του H/Y (οι οποίες υποτίθεται ότι είναι σωστά ρυθμισμέ-

νες). Στην συνέχεια, ξαναπηγαίνουμε στο Edit και επιλέγουμε 

το SMS Setup. 
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Σχήμα 2.36 Η ρύθμιση των παραμέτρων για επικοινωνία μέσω sms. 

 

Στην ρύθμιση των παραμέτρων για τα sms θα πρέπει να προ-

σέξουμε τα εξής: 

 

α) στο "SMS Message to" και στο "SMS permitted from" 

μπαίνει ο ίδιος αριθμός  τηλεφώνου από τον οποίο θα στέλ-

νουμε και θα δεχόμαστε τα μηνύματα. Μπορούμε να κάνου-

με χρήση μέχρι 4 αριθμών. 
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β) στο "Message Identifying text" γράφουμε κάποιο κείμενο 

το οποίο θα συμπεριλαμβάνεται στο sms που θα στείλει η 

κύρια γεννήτρια το οποίο θα μας διευκολύνει να αναγνωρί-

ζουμε τον αποστολέα του μηνύματος, γι’ αυτό και ονομάζε-

ται "κείμενο αναγνώρισης μηνύματος" (π.χ. test).  Η χρήση 

αυτής της δυνατότητας είναι προαιρετική. 

 

γ) Επιλέγοντας το "Delete old Sim Card Messages on Res-
tart" πετυχαίνουμε την αυτόματη διαγραφή (κατά την διάρ-

κεια της εκκίνησης κάθε φορά που την θέτουμε σε λειτουρ-

γία) παλαιών μηνυμάτων της γεννήτριας τα οποία βρίσκον-

ται αποθηκευμένα στην κάρτα SIM και τα οποία δεν είχαν 

διαβαστεί. 

 

δ) Επίσης, μόνο εάν έχουμε επιλέξει το Check Caller 

Numbers μπορούμε να γράψουμε τον αριθμό του τηλεφώ-

νου στο SMS permitted from. Με αυτόν τον τρόπο η κύρια 

γεννήτρια ελέγχει τους αριθμούς Από τους οποίους δέχεται 

μηνύματα με αυτούς που έχουμε γράψει.  

 

ε)   Για ποιο μεγάλη ασφάλεια μπορούμε να χρησιμοποιήσου-

με ένα κωδικό ασφαλείας επιλέγοντας το Use Password 

και γράφοντας τον κωδικό στο πεδίο του Password. Κάθε 

φορά που θα στέλνουμε sms αυτό θα πρέπει να περιέχει 

αυτόν τον κωδικό. 
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Σχετικά τώρα με την αποστολή sms από την κύρια γεννήτρια 

στο κινητό μας, οι απαραίτητες ρυθμίσεις φαίνονται στο επό-

μενο σχήμα. 

 

Σχήμα 2.37 Ρύθμιση των παραμέτρων για  την αποστολή μηνύματος από 

την κύρια γεννήτρια κάθε φορά που ανάβουν ή σβήνουν τα 

φώτα ενός δωματίου (π.χ. του hall). 

 

Εάν θέλουμε, στο Description, μπορούμε να βάλουμε κάποια 

περιγραφή, π.χ. hall light, kitchen light, κ.τ.λ..  
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Σημείωση  

Η περιγραφή θα πρέπει να γράφεται με λατινικούς χαρακτή-

ρες, π.χ Spiti, domatio, saloni, κ.τ.λ., αλλιώς δεν θα αναγνωρί-

ζει την γραφή. 

 

 Επιλέγουμε το SMS at On  στην περίπτωση που θέλουμε 

να λαμβάνουμε μήνυμα κάθε φορά που ανάβουν τα φώτα και 

το SMS at Off  στην περίπτωση που θέλουμε να λαμβάνουμε 

μήνυμα κάθε φορά που σβήνουν τα φώτα. 

 

Παράδειγμα 

 Θέλουμε να διαπιστώσουμε αν τα φώτα στο hall (Β1) εί-

ναι σβηστά ή ανοιχτά ενώ εμείς λείπουμε ταξίδι. Ο αριθμός του 

της κάρτας SIM του Dupline έστω ότι είναι 690444580. 

 Ρυθμίζουμε τις παραμέτρους για τα φώτα στο hall όπως 

στο προηγούμενο σχήμα και τις παραμέτρους για τα sms ό-

πως επεξηγήσαμε πιο πάνω και όπως φαίνονται στο παρακά-

τω σχήμα. 
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Σχήμα 2.38 Ρύθμιση των παραμέτρων για  την αποστολή και λήψη μηνύ-

ματος sms για έλεγχο στα φώτα του hall. 

 

 Στους παρακάτω πίνακες βλέπουμε τις βασικές εντολές 

για έλεγχο μέσω sms. 
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Πίνακας 2.1 Βασικές εντολές με κωδικό ασφαλείας μηνύματος. 

Εντολή για έλεγχο Παράδειγμα 

Κωδικός,κανάλι,κατάσταση 1234,F4,on 
1234,f4,on 
1234,Alarm reset,on 

Εντολή για ερώτημα Παράδειγμα 

Κωδικός,κανάλι,? 1234.F3? (alt: 1234,F3?) 
1234,Siren,? 

 

Πίνακας 2.2 Βασικές εντολές χωρίς κωδικό ασφαλείας μηνύματος. 

Εντολή για έλεγχο Παράδειγμα 

κανάλι,κατάσταση  F4,on 
Alarm reset,on 

Εντολή για ερώτημα Παράδειγμα 

κανάλι,? F3? (alt: F3?) 
Siren,? 

 

 Για να ελέγξουμε την κατάσταση των φώτων του hall θα 

γράψουμε Β1? και θα το στείλουμε στον αριθμό του dupline  

690444580.   Η απάντηση που θα λάβουμε μέσα σε λίγα sec 

θα είναι:  

FROM: 690444580 
TEST1  2010-11-05  11:50  B1=HALL LIGHT off (ή on) 

Αν είναι αναμμένα και θέλουμε να τα σβήσουμε τότε θα στεί-

λουμε την εντολή  Β1,off .  Αντιθέτως εάν είναι σβηστά για να 

τα ανάψουμε Β1,on . Η απάντηση που θα λάβουμε θα είναι 

όπως η παραπάνω. 
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ΒΙΒΛΙΟΓΡΑΦΙΑ – 

ΗΛΕΚΤΡΟΝΙΚΕΣ ΔΙΕΥΘΥΝΣΕΙΣ INTERNET 
 
[1] Πτυχιακές συμφοιτητών 

 

[2] Εγχειρίδια Dupline 

 

[3]    www.dupline.com/ 

 

[4]    www.adamsnet.gr  

 

[5]    www.carlogavaggi.com 

 

 

 
 

http://www.dupline.com/
http://www.adamsnet.gr/html/products/documents/Duplineonline.gr_001.pdf
http://www.carlogavaggi.com/

